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�%�	�+�����,-���%�)�-(/����)	��� �����6�-����
   �(7 �.9. 1961 -(/��+�����,!$�!�
	
� �
"�		
��+��
�����%�	 GM (General Motor) "���
����-�
(�&�'�����������)	����HI	�	�(���*�%�	 Ewing 
(Ewing -(/�����%�	�
��-������N'����
	�*�%�	) ���!�)	�
�(�&�����)�����%�	�*���,���� �+�����,���	������
-(/� 6 (�&-O!������ (1). �+�����,�����+��� (Personal Robotics) ������ �+�����,!$��������
-��������-����
�����
�����-(/�����
� 
��	-(/��+�����,!$�"����������
���	��
����
�U ���  -��� ���	 ��-(V�(�&�'���, ���	 ���(���
����
����, ��&���	 ���(-�
�)�

+(�
!
���� ���
	��3$%�	�+�����,%�	���0�! Hitachi !$��������
-���� �����
�%� 
��	-(/����*+!$�-(�
&�
	 ��&��	�$�+�����,(�&-O!����,-�$)�	 �����+�����,!$����
	%�)��
��
����-(/�-��������
��+0�, -��� �+�����,�+��%��"�� (IBO), (2). �+�����,����
� (Service Robotics) (I��+���-�����$�
�%�)� -��� �+�����,
-����)�
����*���,, �+�����,����
��
���
��
�
�, �+�����,����	
���
	��� �"�	��
�
� -���  �"�	��
�
� 
Baltimore`s Franklin Square Hospital �&�$�+�����,!�
���
!$�����
,  ���
�
���
	���������%�, ���!���
�
���0
%�	��!�,, ��&����
�+(��3,��
	U  �"�	��
�
�, (3). �+�����, �"�		
��+��
����� (Industrial 
Automation) -(/��+�����,!$���-�5��
�!$��+����
��
�����U -���  ������$�*���, -�����������*�	�*���, -(/����  
(4). �+�����,���0
��
�(���O����&�����
� (Security & Defense Robotics) �������
-���� ��	
���
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�
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��
����-��$��, , (5). �+�����,��
����
�
���&����� (Academics & Research Robotics) �������
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�
� -��� �+�����,����-�5����%���*���,, �+�����,��(
'�!$�-%�
�(��
����
�
�%�	���%�!$�
(o��-(/�"��������
	U,  ��& (6). �+�����, ����������&��2�
 (Design & Development Robotics) 
�������
-���� ������+��
�-��������� ��
�!�
	
� (Motion Controller) ������+��
�-���������%�		
�!$�
�$��
��&-�$���'	��&��
�-�5��'	 -��� ������+���
��&-�$���
�!�
	
� ��&�������%�	�
"�-���  
(Supports Sub-Nanometer Resolution) (http://www.roboticstrends.com)  
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����+�����,!���"�� �(7 �.9. 2008 %�	  IFR (Instrument Flight Rules)  �
����6�-����
 !�
 ��!�
���
 �+�����,�$(�
�1��'�!���!+���!+����	%�	�+�"��  -����(�
�(7 �.9. 2007  �+�����,
 �"�		
��+��
������$(�&�
3  1 �;����� ��&�+�����,����
�
��	(1�����	
��
��*
�!$���
	U !���"�� 5.5 
�;����� ������  �"�		
��+��
�����, �*
�-�$��	�����
�, "�	��
�
�,  �
�����-����, �
�
��
x
�3&,  ��
�)�
,  ����)�"��, O
���)���
�,  ��
�
9 ��& ����
9  "�� �(7 �.9. 2011 �
���
 �&�$���-�%�+�����,-����%�)�
���
	���-�� -#�
&	
�!$�-�$���%��	��� IFR �$(���
3-����%�)� 4 -(��,-
5�!���"�� ��&-���.-���"�%�)�-�����U 
"��-#�
&�+�����, �"�		
��+��
������&-����%�)�(7 1.2 ��
���� ��&�+�����,����
��&�$*�	 17 ��
����  -#�
&
 �(7 �.9.2007 !$�N�
��
�$�
�(�&��06,�+�����,!$� �� �"�		
��+��
�����*�	 115,000 ��� ��& �(�
�(7 �.9. 
2008 �$-�5�-	�����-�$����'� ���
��+�����,*�	 18 �����
������
�,����6 
��	���!�)	�+(��3,y
�,����, 
�z�,���, 
�+(��3,������	���%�
	������-���, ��&�
���2�
 �"�		
��+��
����� -����-(�$��-!$�����������%�	
-�5�-	�����-�$����'� ���
���!$(7 �.9. 2007 -�$�	 915 �����
��'"� 
��	-(/��
��
��
�3,"�� EITO �*
���
�
��������
���!$ ��+"�(  (http://robotics.youngester.com) 
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J�� 9#����� �� K������� =�� %
��!+=!+"�L�M -#�
&�+�����,(1����� �"�		
��+��
�����%�	.$�(+o��$ 310 ��� 
�
�
*!�
	
��!������ 10,000 ��,  �-�������$�$ 234 ���,  �-�
��$ ���$ 185 ���,  ����
�$ ��&�-����
 116 
���, ��& ���$-���$ 115 ��� ���� �(�&-!9����U �
���
 �$�������
 100 ���  �����
���� �"�		
��*���, �
.$�(+o� 
��	-(/�N'���
 ��+��
������
����, -#�$���
� ���+�����, 1 ��� !�
	
��!������ 5 ��  �
�	
��$)���������
����+�����,!$�!�
	
���'����"�		
��+��
�����  ���)�-�����
�'�
�	
�%�	Ho
�����
�%�	 IFR 
��	��'� ��'(���
%�	 PDF File  �(7 �.9.2007 �$�+�����,����
�!$������)	(�&��
�
���'�(�&�
3 49,000 ��� �$�'���
-�5�-	��
���-�$�� 7.8 �����
������
�,����6    "�����	���-(/��+�����,����
���&�+�����,�����
� �
����0
��
�
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(���O�� ��&�'�O�� ���-(/� 25 %,  �+�����,��
��
�-�0�� 20 %, �+�����,!�
��
��&�
� ��&�+���,��
��� ��
�)�
 12 %, �+�����,������
	 ��&��)�*��!�
�
� 9 %, �+�����,��
��
���!�, 9 %, �+�����,��
��
���
-�
�(
(�&�+��,���"!�9��!,���*��������
	�$ -��� �
�%���	 �
�������� ��&�
����
	��
�������x,����
x
�3&  
7.4 % �����+�����,�����+����$-����%�)�����
�-!�
����+�����,"�		
��+��
�����  �(7 �.9. 2007 �$�
� ��
�+�����,�����+���
��	-(/��+�����,-�����	�'�H+o� ��&�+�����,��
�����* ������� ����.�
 (�&�
3 1 ��
�*�	 3.4 
��
�  �����+�����,!$�-�����$�(�&�
3 2 ��
���� ��� ��	
���
����-!�	 -(/�%�	-�5�-��� ������
����H}����� 
�����$�
	��
�)��(-�����&��-(/�	
����-��  
 �����
�����!���"�� ����$)�$�+�����,(~�����	
���'� ��*
�!$���
	U !���"��(�&�
3 6.5 ��
����  
��	
-(/�(���
3!$�-����%�)����
	���-�5� ���������������	 �����
 �"7�� +���������	�������6+�
��
�� -��
&
�
�
�*!�
	
����-��������	�$�$��� ��&���� ���
�!�
	
��$%��N����
����� �$(�&��!x�O
��'	 ����
 ����
���
�
	�(�&�
3 ��&!$���
��.!�
 ��x+����(�&����
���
-�5����-(/����
	�$. 
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