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บทที ่3 
การสร้างแบบจ าลองกระแสอ้างองิ ส าหรับตวักรองแบบแอคทฟี  

วธีิ P-Q ด้วยโปรแกรม SIMULINK. 
 

จากท่ีไดก้ล่าวศึกษาทฤษฎีและหลกัการของ Clark Transformation. ดงัท่ีน าเสนอในบทท่ี 
2 บทน้ีจะกล่าวถึงขั้นตอนการออกแบบและขั้นตอนการสร้างแบบจ าลองของโครงงาน โดยมีล าดบั
ดงัน้ี 

 

3.1  โครงสร้างแบบจ าลองการสร้างกระแสอ้างองิส าหรับตวักรองแบบแอคทฟี 
ด้วยโปรแกรม Simulink. 

 

 3.1.1 ขอบเขตแบบจ าลอง 
    แรงดนัอินพทุ 3 เฟส 220V 50Hz. 
   โหลด R = 25kΩ , L = 0.55H 
       = 0.001Ω 

 

3.1.2 โครงสร้างแบบจ าลองการสร้างกระแสอ้างองิ 
 

ในส่วนน้ีจะเป็นการอธิบายรูปแบบของโครงสร้างของโครงงาน โดยใช้โปรแกรม 
Simulink.ในการสร้างแบบจ าลองการสร้างกระแสอา้งอิงส าหรับตวักรองแบบแอคทีฟ ดว้ยวิธี 
พี-คิวเพื่อลดหรือขจดัฮาร์มอนิกในระบบ สามารถแบ่งออกเป็น 2 ส่วน หลกัๆดงัน้ี 

 

1. แหล่งก าเนิดฮาร์มอนิก 
2. ชุดตวักรองแบบแอคทีฟ 
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ภาพที ่3.1 โครงสร้างของโครงงานบนโปรแกรม Simulink. 
 

 โดยล าดบัขั้นตอนการสร้างแบบจ าลองของโครงงานน้ีสร้างกระแสใหอ้ยูใ่นรูปแบบของ
สัญญาณรูปคล่ืนและท าการเปรียบเทียบกบัรูปคล่ืนของสญัญาณท่ีมีฮาร์มอนิกโดยมีล าดบัดงัน้ี 
 

 3.1.3 ส่วนประกอบ Clark Tarfronmer Block Diagram.  
 

การสร้าง Clark Tarfronmer Block Diagram. บนโปรแกรม Simulink. โดยอาศยัหลกัการ
ตามทฤษฎีเพื่อแปลงปริมาณแรงดนัไฟฟ้า(    )และกระแส(    )ของระบบไฟฟ้าสามเฟสเป็น
ปริมาณแรงดนัไฟฟ้า(    )และกระแส(    )ท่ีอยูบ่นแกน(αβ0) ตามสมการท่ี (2.5)และ (2.9) 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
ภาพที ่3.2 Clark Tarfronmer Block Diagram. บนโปรแกรม Simulink. 
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 จากภาพท่ี 3.2 แสดงการเขียนสมการการแปลงก าลงัไฟฟ้าสามเฟส(abc)บนแกน
(αβ0)โดยโปรแกรม Simulink.ตามทฤษฎี Clark Tarfronmer. 
 
3.1.4 ขั้นตอนการสร้าง Clark to p-q Block Diagram. 

คือการน าสัญญาณปริมาณแรงดนัไฟฟ้า(    )และกระแส(    ) สามเฟสท่ีอยู่บนแกน 
(αβ0) มาเขียนให้อยู่ในรูปสมการทางคณิตศาสตร์ตามสมการท่ี (2.5)และ(2.9) เพื่อค  านวณหาค่า
สัญญาณ(    ) น าสัญญาณ(  ) ผา่นตวักรอง HPF (High-pass filter.)ในส่วนของโครงงานน้ี
ผูจ้ดัท าจะน าสัญญาณ Ac เท่านั้น เม่ือผา่นตวักรองได ้( ̃) ท่ีมีฮาร์มอนิกจากนั้นน าสัญญาณ(   ̃  ) 
มาจดัในรูปของสมการท่ี (2.5) และ (2.9) เพื่อค  านวณหาค่ากระแสอา้งอิงของระบบ (     ) 
ไฟฟ้า บนโปรแกรม Simulink.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ภาพที3่.3 ทฤษฎีและหลกัการ พี-คิว บนโปรแกรม Simulink. 

 
 จากภาพท่ี 3.3 แสดงหลกัการค านวณหาค่า (    ) เพื่อน าไปค านวณหาค่า(     ) และ
วิธีการเขียนบนโปรแกรม Simulink. 
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3.1.5 ขั้นตอนการสร้าง Inverse Transformation Block Diagram. 
สัญญาณค่ากระแสอา้งอิงของระบบ (     ) ไฟฟ้า ท่ีอยูบ่นแกน (αβ0) แปลงกลบัใหอ้ยู่

บนแกนไฟฟ้าสามเฟส (abc) ตามสมการท่ี เพื่อเป็นกระแสส าหรับอา้งอิงในการชดเชยหรือหกัลา้ง
กบัฮาร์มอนิกในระบบ 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที่ 3.4  ทฤษฎีและหลกัการ Inverse Transformation บนโปรแกรม Simulink. 

 

3.2 สรุปเน้ือหาในบท 
 

 ในบทน้ีไดน้ าสามการต่างๆในบทท่ี 2 มาสร้างแบบจ าลองทาง Simulink. ตามค่าต่างๆ 
จากนั้นวดัผลของการจ าลอง ซ่ึงผลการจ าลองจะตรวจวดัเป็นค่าชัว่ขณะ ในรูปคล่ืนแรงดนั ก่อนท่ี
จะแปลงพิกดัและหลงักรองสัญญาความถ่ีเพื่อน าไปใชเ้ป็นแรงดนัอา้งอิง จะไปใชใ้นการกระตุน้
อินเวอร์เตอร์   ส่วนผลการทดลองจะน าเสนอต่อไปในบทท่ี 4  


