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1.1 ควำมส ำคญัของปัญหำและทีม่ำของโครงงำน 
 

 จากปัญหาในด้านพลงังานในปัจจุบนั ท าให้อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ถูกน ามาใช้ในการ

แกปั้ญหาเพื่อลดพลงังานสูญเสียต่างส่งผลท าให้อุปกรณ์ทางอิเล็กทรอนิกส์ก าลงัเพื่อข้ึน เช่น บลั

ลาสตอิ์เลก็ทรอนิกส์,เพาเวอร์ซพัพลาย UPS,Compact Fluorescent, Inverter, Converter เป็นตน้ ซ่ึง

เป็นแหล่งก าเนิดฮาร์มอนิกจ านวนมาก เน่ืองจากอุปกรณ์เหล่าน้ีมีลกัษณะไม่เป็นเชิงเส้น ท าให้

ส่งผลกระทบกบัอุปกรณ์ควบคุมต่างๆในระบบไฟฟ้า ขั้นตอนการลดหรือขจดัฮาร์มอนิกในระบบ 

ดว้ยการใชต้วักรองแบบพาสซีพ (Passive) และแบบแอคทีฟ (Active)  

 ในส่วนของโครงงานน้ีจะมุ่งเนน้ศึกษาตวักรองแบบแอคทีฟ (Active) เพราะสามารถกรอง

ฮาร์มอนิกไดทุ้กอนัดบั เท่านั้น โดยใชท้ฤษฎ์ิของ  p-q Theorem[1] เน่ืองจากตวักรองแบบน้ีสามารถ

กรองได้หลายๆล าดับของสัญญาณ ตัวกรองแบบแอคทีฟ (Active) จะประกอบด้วยอุปกรณ์

อิเลก็ทรอนิกส์ก าลงั และไมโครโปรเซสเซอร์เพื่อค านวณสัญญาณต่างๆ มีงานวิจยัไดน้ าเสนอการ

สร้างแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของตวักรอง ในโครงงานน้ีเป็นการน าเสนอแบบจ าลองกระแส

อา้งอิงส าหรับตวักรองแบบแอคทีฟ วิธี พี-คิว ดว้ยใชโ้ปรแกรม Simulink. ซ่ึงเป็นท่ีนิยมและรับรอง

ในวงการวิศวกรรม 
 

1.2 วตัถุประสงค์ 
 

 เพื่อสร้างกระแสจ าลองส าหรับอา้งอิง และใช้กับตวักรองแบบแอคทีฟ ด้วยโปรแกรม 
Simulink. 

 เพื่อศึกษากระบวนการลดทอนเพื่อขจดัฮาร์มอนิก โดยใชว้ิธีการสร้างแบบจ าลองแอคทีฟ 3 
เฟส ดว้ยโปรแกรม Simulink.  

 เพื่อวิเคราะห์ผลการทดลองและการแกปั้ญหาต่างๆ ดว้ยโปรแกรม Simulink. 

 เพื่อศึกษาแนวทางและการน าไปประยกุตใ์ชง้าน 
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1.3 ขอบเขตของโครงงำน 
 

 สร้างแบบจ าลองตวักรองฮาร์มอนิก แบบ 3 เฟส 1000 วตัต ์ดว้ยโปรแกรม Simulink. 
 สร้างแบบจ าลองการแปลง Clark Transformer. 
 สร้างกระแสอา้งอิงเพื่อควบคุมตวักรองแอคทีฟดว้ย วิธี P-Q Theory. 
 ทดสอบดว้ยการจ าลองและแสดงผลเป็นค่ารูปคล่ืนในแต่ละส่วน 

 

1.4 โครงสร้ำงขอบเขตของโครงงำน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภำพที ่1.1 โครงสร้างของแบบจ าลองการสร้างกระแสอา้งอิงใหก้บัตวักรองแบบแอคทีฟ 
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