
บทท่ี 5 
สรุป 

 
 ในบทน้ีจะกล่าวถึงสรุปผลการทดลอง ที่ไดท้  าการทดลองในบทที่ 4 จากการออกแบบใน
บทที่3 ปัญหา และขอ้เสนอแนะในการท าโครงงานน้ี 
 

5.1 สรุป 
  
       5.1.1)  การทดลองการเช่ือมต่อระหว่างอุปกรณ์ SIM908 กับคอมพิวเตอร์ด้วยโปรแกรม 
MDSIM908 Testing Demo จะตอ้งใชค้  าสั่ง AT Command เป็นชุดค าสั่งในการสั่งงานตวัอุปกรณ์ 
SIM908 เน่ืองจาก อุปกรณ์SIM908ไม่สามารถเขา้ใจชุดค าสั่งอ่ืนได้ โดยผลการทดลองในการส่ง
ค าสัง่ไปใหอุ้ปกรณ์พบวา่อุปกรณ์มีการโตต้อบและท างานตามค าสัง่ที่ส่งไปให ้
       5.1.2)  การทดลองการเช่ือมต่อระหว่างอุปกรณ์ SIM908 กบัไมโครคอนโทรเลอร์อาร์ดูโน่
พบว่า การท างานร่วมกันระหว่างอุปกรณ์SIM908กบัไมโครคอนโทรเลอร์อาร์ดูโน่นั้นสามารถ
ท างานร่วมกนัไดโ้ดยค าสั่งที่สั่งให้SIM908ท างานนั้นก็จะเป็นค าสั่ง AT Command ที่เขียนไวใ้น
โปรแกรมของไมโครคอนโทรเลอร์ อาร์ดูโน่ ดว้ยภาษา C++  
       5.1.3)  การทดลองส่งค่าไปเซิร์ฟเวอร์เพื่อเก็บในฐานขอ้มูลด้วยคอมพิวเตอร์ และแสดงผล
ผ่านเว็ปบราวเซอร์ ในการทดลองนั้ นเป็นการส่งค่าโดยคอมพิวเตอร์แทนการส่งข้อมูลจาก
ไมโครคอนโทรเลอร์โดยตรง ในการทดลองน้ีสามารถจดัเก็บค่าเขา้ฐานขอ้มูลและสามารถแสดงผล
ผา่นเวป็บราวเซอร์ได ้
 

5.2 ปัญหาและอปุสรรค 
       5.2.1 จากการด าเนินงานในส่วนของการรับค่าพกิดัของจีพเีอส มีขอ้จ ากดัในเร่ืองของการรับ 
สญัญาณภายในอาคารท าใหไ้ม่สามารถรับขอ้มูลต าแหน่งได ้
       5.2.2 จากการด าเนินงานในส่วนของการส่งขอ้มูลพิกัดจากอุปกรณ์ติดตามขึ้นเซิร์ฟเวอร์พบ
ปัญหาในการส่งขอ้มูลเขา้เซิร์ฟเวอร์ไม่ได ้
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5.3 ข้อเสนอแนะ 
 
       5.3.1  การระบุต  าแหน่งภายในอาคารหรือมุมอบัสญัญาณของจีพเีอสนั้นไม่สามารถรับค่าพกิดั
ต  าแหน่งไดเ้น่ืองจากสายอากาศจีพเีอสมองไม่เห็นทอ้งฟ้า อาจใชเ้ทคโนโลย ีAGPS เอจีพเีอส เขา้มา
ช่วยในการพฒันาการติดตามในที่ไม่มีสญัญานได ้
       5.3.2  จากการพฒันาในส่วนของเซิร์ฟเวอร์ที่จดัท  านั้นอาจเปล่ียนระบบฐานขอ้มูลจาก เทก็ซ์
ไฟล ์เป็นการท าฐานขอ้มูลโดย มาย เอสคิวแอลเน่ืองจาก มาย เอสคิวแอลมีความปลอดภยัในการ
เขา้ถึงขอ้มูลมากกวา่ 


