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บทคดัย่อ (Abstract)  
 
       โครงการน้ีเป็นการนาํเสนอการศึกษาชุดทดลองการประยกุตโ์ปรแกรม MATLAB เพื่อควบคุม
ทางวิศวกรรม โปรแกรม Matlab เป็นภาษาท่ีมีประสิทธิภาพสูงใชส้าํหรับคาํนวณทางดา้นเทคนิค 
ตวัโปรแกรมไดร้วมเอาความสามารถในการคาํนวณ การดูและติดตามขอ้มูลต่างๆ รวมทั้งการเขียน
โปรแกรม ไว้ในรูปแบบท่ีง่ายต่อการใช้โดยท่ีปัญหาและวิธีการหาคาํตอบ จะแสดงโดยใช้
สัญลกัษณ์ทางคณิตศาสตร์ท่ีใชต้ามปกติ Simulink เป็นซอฟตแ์วร์ท่ีทาํงานอยูบ่น Matlab ใชใ้นการ
จาํลองแบบทางคณิตศาสตร์ดว้ยรูปภาพ สนับสนุนเคร่ืองมือสร้างแบบจาํลอง การออกแบบ
แนวความคิดของระบบนั่นคือ Simulink ติดต่อกบัผูใ้ชผ้่านทางรูปภาพ หรือGUI ในการสร้าง
ไดอะแกรมแบบจาํลองในส่วนบอร์ด STM32F4 Discover เป็นชุดทดลองไมโครคอนโทรลเลอร์
ขนาด 32 บิตของบริษทั STMicroelectronics ในตระกลูใหม่ STM32 ARM Cortex-M4F โดยใน
บอร์ดจะประกอบดว้ย 2 ส่วนหลกั เพื่อท่ีจะศึกษาการทาํการงานและเขียนคู่มือการใชง้านใน
บางส่วน และเพื่อท่ีจะเป็นตวัอย่างในการศึกษาและพฒันาทาํงานไดอ้ย่างมีประสิทธิภาพมากข้ึน
การศึกษาชุดทดลองน้ีก็จะมีดว้ยกนั 5 การทดลองประกอบดว้ย การทดลองการแสดงผลการใชง้าน
จอแสดงผล LCD, การทดลองการขบั Servo Motor , การใชง้านอนาลอ็ก-ดิจิตอล 10 ช่องสัญญาณ
ร่วมกบัการกดปุ่มเปล่ียนจอ LCD, การใชง้านพอร์ตส่ือสาร UART, และการแปลงสัญญาณ
อนาลอ็ก-ดิจิตอลและดิจิตอล-อนาลอ็กจากการศึกษาและทาํการทดลองทั้งหมด จึงไดจ้ดัทาํคู่มือการ
ใชง้านข้ึนมาและตวัอย่างโปรแกรมการใชง้านเบ้ืองตน้ เพื่อท่ีจะให้สะดวกแก่ผูท่ี้จะนาํไปใชง้าน
และนาํไปพฒันาต่อยอดจากเดิมและเพ่ิมเติมจากท่ีมีอยูใ่ห้ง่ายข้ึนเหมาะแก่การนาํไปใชง้านในภาย
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        โครงงานน้ีสามารถสําเร็จลุล่วงไปไดด้ว้ยดีเน่ืองจากไดรั้บความกรุณาจากอาจารยท่ี์ปรึกษา
ผูช่้วยศาสตราจารยเ์พชร นนัทิวฒันาอาจารยท่ี์ปรึกษาโครงงานท่ีคอยใหค้วามช่วยเหลือและคอยให้
คาํแนะนาํในโครงงานเม่ือเกิดปัญหาต่างๆมาโดยตลอดตั้งแต่เร่ิมตน้ทาํโครงงานจนกระทัง่โครงงาน
น้ีสาํเร็จลุล่วงตามวตัถุประสงคท่ี์ตั้งไวจึ้งขอกราบขอบพระคุณอาจารยเ์ป็นอยา่งสูง 
        ขอกราบขอบพระคุณอาจารยป์ระจาํภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ประยุกตทุ์ก
ท่านและอาจารยท่ี์เป็นผูป้ระสิทธ์ิประสาทวิชาความรู้ให้แก่ขา้พเจา้ตอ้งขอขอบคุณมหาวิทยาลยัศรี
ปทุมท่ีให้สถานท่ีและห้องปฏิบติัการในการจดัทาํโครงงานรวมถึงสนบัสนุนห้องเรียนท่ีใชใ้นการ
ทดลองศึกษา ในการทาํโครงงานจนสาํฤทธ์ิผล 
       ขอขอบคุณรุ่นพี่และเพ่ือนๆนกัศึกษาภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ประยุกตทุ์ก
คนท่ีเป็นกาํลงัใจและช่วยเหลือมาโดยตลอด 
       สุดทา้ยขอกราบขอบพระคุณบิดามารดาและครอบครัวของขา้พเจา้ รวมทั้งผูมี้พระคุณทุกท่าน 
ท่ีคอยใหก้าํลงัใจท่ีดีเสมอมาคอยห่วงใย และใหก้ารสนบัสนุนทางการศึกษามาโดยตลอดคุณความดี
อนัใดท่ีเกิดจากโครงงานฉบบัน้ีขา้พเจา้ขอมอบแด่ผูมี้พระคุณทุกท่าน 
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