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สรุปและข้อเสนอแนะ 

 
 การทดลองท าการ Simulation ของระบบสายส่งโดยใช้โปรแกรม Matlab ในส่วนของ 

Simulink จะท าให้เห็นภาพของกระแสและแรงดนัของสายส่งในดา้นทุติยภูมิ ขณะเกิดการลดัวงจร

ชดัเจน ส่วนของ GUI แสดงโซนการป้องกนัของโมห์รีเลย ์พร้อมทั้งขนาด เม่ือน าขอ้มูลจากการ

ลดัวงจรมาพลอตบนขอบเขตการป้องกนั กรณีตวัอยา่ง เกิดการลดัวงจรท่ีสายส่ง ณ จุด 50 km จาก

สายส่งยาว 200 km เม่ือพลอตออกมาแลว้จะเห็นวา่อยูใ่นโซนการป้องกนัท่ี 1 ซ่ึงถูกตอ้งตามทฤษฏี 

จึงท าให้สามารถจ าลองการเกิดการลดัวงจร ณ จุดต่างๆ เพื่อน าค่าท่ีได้มาปรับตั้งค่าขอบเขตการ

ท างานของโมห์รีเลยใ์ห้มีประสิทธิภาพ ในบางกรณีของการเกิดลดัวงจรบริเวณใกลแ้หล่งก าเนิด

มากๆปรากฏว่าอิมพิแดนซ์ท่ีได้ไม่ได้อยู่ในขอบเขตใดๆเลยใน 3 โซน ผูป้รับตั้งรีเลย์สามารถ 

ก าหนดโซนการป้องกนัเพิ่มได ้กรณีท่ีมีค่า Fault Resistance มากก็ส่งผลกระทบต่อการท างานของ

รีเลยเ์ช่นกนั จึงควรมีรีเลยช์นิดอ่ืนใชค้วบคู่กนัไปดว้ย เพราะฉะนั้นการออกแบบการป้องกนัสายส่ง

หรือการปรับตั้งค่าของรีเลย ์ควรจะมีการตั้งค่าการท างาน และเลือกชนิดของรีเลย ์ให้เหมาะสม

สามารถพฒันาโครงงานน้ีต่อ เช่น การแสดงผลใน Simulink ให้ออกมาเป็นค่าอิมพิแดนซ์เลย(ไม่

ตอ้งค านวณด้วยตนเอง) และท าการอิมพอร์ตค่าอิมพิแดนซ์นั้นไปแสดงยงักราฟบน GUI โดย

อตัโนมติั หรือเพิ่มแหล่งจ่ายให้มากกวา่ 1 แหล่งจ่าย  Matlab ในส่วนของ Simulink และ GUI ท่ีใช้

ในกระบวนการไฟฟ้ายงัไม่เป็นท่ีแพร่หลายในประเทศไทย จึงท าใหก้ารศึกษาคน้ควา้เนน้ไปทางส่ือ

ต่างชาติ และการปรับตั้งค่าพารามิเตอร์ต่างๆค่อนขา้งซับซ้อน ท าให้การท าโครงงานเป็นไปอย่าง
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