
 
 

บทที ่2 
ทฤษฎทีีเ่กีย่วข้อง 

 

2.1 หลกัการของรีเลย์ระยะทาง [1] [2] [4] [5] 
 

รีเลยร์ะยะทางหาต าแหน่งของฟอลตโ์ดยการตอบสนองต่อค่าอิมพีแดนซ์ท่ีรีเลยว์ดัได ้จาก

การเปรียบเทียบค่ากระแสท่ีรีเลยม์องเห็น กบัค่าแรงดนัท่ีรีเลยว์ดัได ้ณ จุดติดตั้งรีเลย ์รีเลยร์ะยะทาง

มีอยูห่ลายรูปแบบ เช่น รีเลยแ์บบคานสมดุล รีเลยแ์บบถว้ยเหน่ียวน า หรืออาจเป็นสแตติกรีเลย  ์ ท่ี

ประกอบดว้ยวงจรเปรียบเทียบขนาด (Magnitude Comparator) หรือวงจรเปรียบเทียบมุม (Phase 

Comparator) อิมพีแดนซ์ท่ีวดัได ้อาจรวมค่าอิมพีแดนซ์ของอาร์ค และอิมพีแดนซ์ของดิน โดยรีเลย์

จะท างานเม่ืออิมพีแดนซ์ท่ีวดัไดต้  ่ากว่าอิมพีแดนซ์เซ็ตต้ิง ซ่ึงหมายถึงฟอลต์ท่ีเกิดข้ึนอยู่ในเขตท่ี

ตอ้งการป้องกนั ปลายสุดของเขตท่ีตอ้งการป้องกนัเรียกวา่ จุดสมดุล(Balance Point) และระยะทาง

จากรีเลยถึ์งจุดสมดุลเรียกวา่รีช (Reach) 

ในสภาวะการจ่ายไฟปกติ รีเลยม์องเห็นอิมพีแดนซ์เป็นอิมพีแดนซ์ของสายส่งรวมกบั

โหลด เม่ือมีฟอลตเ์กิดข้ึน อิมพีแดนซ์ท่ีรีเลยม์องเห็นจะเป็นค่าอิมพีแดนซ์ของสายส่งจากรีเลยถึ์งจุด

เกิดฟอลต ์ สามารถเขียนขอบเขตของการเกิดฟอลต์บนแผนภาพอิมพีแดนซ์ได ้ โดยวงกลมเป็น

คุณลกัษณะการท างานของรีเลยร์ะยะทางแบบอิมพีแดนซ์ แบบดั้งเดิมท่ีใช้หลกัการเปรียบเทียบ

ขนาดของสัญญาณอินพุต ท่ีป้อนให้กบัรีเลย ์ ถา้ขอบเขตการเกิดฟอลต์อยู่ภายในวงกลมรีเลยจ์ะ

ท างาน และหากอยูน่อกวงกลมรีเลยจ์ะไม่ท างาน 

 

 

 

 

ภาพท่ี 2.1 แสดงจุดท างานของรีเลยร์ะยะทาง  
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ภาพท่ี 2.2 ตวัอยา่งแผนภาพเส้นเด่ียว  

 

 
 
 
 
 
 
 
ภาพท่ี 2.3 ค่าอิมพีแดนซ์ขณะจ่ายไฟปกติ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ภาพท่ี 2.4 ค่าอิมพีแดนซ์ขณะเกิดการลดัวงจร 
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2.1.1 ความสัมพนัธ์ระหว่างอมิพแีดนซ์ทางด้านปฐมภูมิและอมิพแีดนซ์ทางด้านทุติยภูมิ 

ปริมาณไฟฟ้าท่ีเป็นสัญญาณอินพุตป้อนใหก้บัรีเลยร์ะยะทางคือแรงดนัและกระแสทางดา้น

ทุติยภูมิ ดงันั้นอิมพีแดนซ์ท่ีรีเลยม์องเห็นจะเป็นอิมพีแดนซ์ทางดา้นทุติยภูมิซ่ึงสามารถค านวณได้

ดงัน้ี 

 ZR  =    
  

  =  
             

            
   =  ZP  ×           

        
                       (2.1)

               
2.1.2 ชุดอุปกรณ์เปรียบเทยีบมุมของสัญญาณของรีเลย์ระยะทางแบบโม  
 
 รีเลยร์ะยะทางแบบโมท างานโดยอาศยัหลกัการเปรียบเทียบมุมของสัญญาณ  2 สัญญาณ
โดยไม่สนใจขนาดและมีเง่ือนไขการท างานตามสมการ 

  ̅  =    ̅                                (2.2)
   ̅  =   ̅  -    ̅̅̅                                         (2.3)
  ̅             คือ แรงดนัท่ีรีเลยน์ ามาใชเ้ปรียบเทียบ 
                   ̅                 คือ แรงดนัท่ีป้อนใหก้บัรีเลย ์
                ̅                  คือ กระแสท่ีป้อนใหก้บัรีเลย ์
                  ̅                         คือ อิมพีแดนซ์เซ็ตต้ิงของรีเลย ์
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ภาพท่ี 2.5 แสดงการเปรียบเทียบมุมของสัญญาณ 
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ภาพท่ี 2.6 คุณลกัษณะการท างานในรูปแผนภาพแรงดนัของรีเลยร์ะยะทางแบบโมท่ีมีการโพลาไลซ์ 
                 ดว้ยตวัมนัเอง 
 
2.1.3 การตั้งค่าการท างานของรีเลย์ระยะทาง 

 

กองออกแบบสถานีไฟฟ้า (2546) ก าหนดหลกัเกณฑท์ัว่ไปในการตั้งค่าการท างานของรีเลย์
ป้องกนัของการไฟฟ้าส่วนภูมิภาค ในส่วนของรีเลยร์ะยะทางกรณีจ่ายไฟแบบ Redial Lineไวด้งัน้ี 

ภาพท่ี 2.7 โซนการป้องกนัของรีเลยร์ะยะทางกรณีจ่ายไฟแบบ Radial Lineท่ีมา: กองออกแบบ 

                 สถานีไฟฟ้า ฝ่ายอกแบบสถานีและสายส่ง กฟภ. (2546)  
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(100%) Z12
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(100%) Z12 +(150%) Z23

โซนการท างาน 

Zone 1 = 80% of Line Impedance Section I 

Zone 2 = 100% of Line Impedance Section I + 50% of Line Impedance  

Section II  (Shortest Line) ทั้งน้ีตอ้งมากกวา่ 120% of Line Impedance 

Section I 

Zone 3 = 100% of Line Impedance Section I + 120% of Line Impedance  

Section II  (Longest Line) ทั้งน้ีตอ้งมากกวา่ 100% of Line Impedance 

Section (I+II) +25% of LineImpedance Section III แต่ตอ้งไม่เกิน 100% 

of Line Impedance Section I + 80% of Transformer at Remote end 

เวลาการท างาน 

Zone 1 = ทนัทีทนัใด 

Zone 2 = 300 ms 

Zone 3 = 600 ms 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพท่ี 2.8 ขอบเขตการป้องกนัของรีเลยแ์บบระยะทาง 
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2.1.4 ข้อดีข้อเสียของ mho relay 
 

-  เป็นรีเลยแ์บบมีทิศทางในควัเอง (Inherently  Directional ) 
 - เม่ือปรับให้ป้องกันสายถึงช่วงหน่ึงแล้ว จะมีลักษณะการท างานท่ีกินบริเวณน้อย                                
ท่ีสุด เม่ือเทียบกบัอิมพีแดนซ์และรีแอคแตนซ์รีเลย ์ดงัภาพ 2.8 
 -  มีโอกาสท างานผดิพลาดอนัเน่ืองมาจากความผดิปกติอ่ืนๆของระบบ ท่ีไม่ใช่การลดัวงจร
นอ้ย 

-  ความตา้นทานอาร์กมีผลต่อ mho relay มาก จึงเหมาะส าหรับสายท่ียาวๆ และมีเสาเป็น
เหล็ก เพราะมีค่าความตา้นทานอาร์กต ่า 
 -  การเกิดการลดัวงจรใกลรี้เลยจ์ะท าใหแ้รงดนัเป็นศูนยส่์งผลให ้mho relay ท างานไม่ได ้
                      
 

ภาพท่ี 2.9 แสดงลกัษณะการท างานซ่ึงกินพื้นท่ีนอ้ยของ mho relay 
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2.2 หม้อแปลงเคร่ืองมอืวดั [3] 
 
 หมอ้แปลงเคร่ืองมือวดั เป็นเคร่ืองส าเร็จ ท่ีใช้ส าหรับแปลงแรงดนัหรือกระแส เพื่อให้
สามารถใช้ได้กับเคร่ืองวดัไฟฟ้าภายในพิสัยความถ่ีก าลัง โดยเคร่ืองวดัปกติ การขยายพิสัยวดั
กระแสท าไดโ้ดยใชช้นัต ์การขยายพิสัยวดัแรงดนัท าโดยใชต้วัตา้นทานอนุกรม (ตวัคูณ) ซ่ึงสามารถ
ท าไดโ้ดยสะดวก และพบเห็นทัว่ไปในการวดักระแสตรง อยา่งไรก็ตาม วิธีน้ีมีขีดจ ากดัท่ีค่ากระแส
และแรงดนัไม่สูงมาก เม่ือกระแสมีค่าสูงมากเกินไม่ก่ีร้อยแอมแปร์ ก าลงัท่ีสูญเสียในชนัต์จะมีค่า
มากพอ นอกจากนั้นจะตอ้งคิดถึงการฉนวนเคร่ืองวดัให้พอเพียง ซ่ึงเป็นเร่ืองยากถา้กระแสท่ีจะวดั
อยูท่ี่หลายร้อยหรือหลายพนัโวลตเ์หนือดิน ในกรณีท่ีตอ้งวดัค่าท่ีมีพิสัยกวา้งให้มีความถูกตอ้ง เป็น
เร่ืองท่ีไม่เหมาะสมท่ีจะตอ้งมีเคร่ืองวดัท่ีสามารถวดัค่าพิสัยกวา้งให้ถูกตอ้งทั้งหมด แต่โดยการลด
กระแสหรือแรงดนัค่าสูงลงมาดว้ยอตัราส่วนท่ีรู้ค่า และถูกตอ้งหลายๆค่าโดยใชห้มอ้แปลง และใช้
เคร่ืองมือวดัท่ีสามารถวดัขนาดกระแสหรือแรงดนัค่าไม่สูง แต่มีความถูกตอ้งมากวดัค่า จะสามารถ
ไดพ้ิสัยกวา้โดยมีความถูกตอ้งตามตอ้งการแต่ประหยดัและปลอดภยั เราสามารถแบ่งหมอ้แปลง
เคร่ืองมือวดัตามการใช้งานไดเ้ป็นหมอ้แปลงกระแส (Current Transformer(CT)) และหมอ้แปลง
แรงดนั (Potential Transformer (PT)) หมอ้แปลงเคร่ืองมือวดัมีลกัษณะเหมือนหมอ้แปลงก าลงั 
ทัว่ๆไป 
 
2.2.1 หม้อแปลงกระแส 
 

เป็นหมอ้แปลงไฟฟ้าท่ีใช้งานส าหรับลดกระแสสูงๆ ท่ีไหลในสายไฟฟ้าให้มีค่าลดต ่าลง  

เพื่อน าไปต่อเขา้กบัแอมมิเตอร์ วตัตมิ์เตอร์และกิโลวตัต-์ฮาวมิเตอร์เช่นเดียวกนั  ขนาดก าลงัเอาตพ์ุต

จะบอกเป็นโวลต-์แอมป์ (VA) พิกดักระแสบอกเป็นอตัราส่วน เช่น 100/5 , 200/5, 300/5  เป็นตน้ 

 

 
  
 
  
ภาพท่ี 2.10 หมอ้แปลงกระแสไฟฟ้า 
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2.2.2 หม้อแปลงแรงดัน 
 

เป็นหมอ้แปลงแรงดนัขนาดเล็กใช้แปลงแรงดนัไฟฟ้าสูงๆ เป็นแรงดนัไฟฟ้าต ่าๆใช้กบั
โวลตมิ์เตอร์  วตัตมิ์เตอร์ และกิโลวตัตฮ์าวมิเตอร์  พิกดัก าลงัเอาตพ์ุตจะบอกเป็นโวลต-์แอมป์(VA)   
ส่วนพิกัดแรงดันจะบอกแรงดันไฟฟ้าของขดปฐมภูมิและขดทุติยภูมิ เช่น  1500/100  โวลต์ , 
4800/120 โวลต ์, 22000/220  โวลต ์ เป็นตน้  

 

 
 
 
 
 
ภาพท่ี 2.11 หมอ้แปลงแรงดนั 
 

2.3 การลดัวงจร [3] [4] 
 
 ส าหรับระบบไฟฟ้า 3 เฟสท่ีมีการต่อลงดินนั้น มีการลดัวงจรท่ีเป็นไปไดท้ั้งหมดอยู่ 10 
ลกัษณะ คือ  
 1. Three Phase Fault 1 แบบ  
 2. Phase-to-Phase Fault 3 แบบ ไดแ้ก่ A-B, B-C, C-A 
 3. Phase-to-Phase-to-Ground Fault 3 แบบ ไดแ้ก่ A-B-G, B-C-G, C-A-G  
 4. Phase-to-Ground Fault 3 แบบ ไดแ้ก่ A-G, B-G, C-G  
 จากลกัษณะของการเกิดลดัวงจรท่ีเป็นไปไดท้ั้ง 10 แบบดงักล่าวน้ี สมการของระบบท่ี
เก่ียวขอ้งกบัแรงดนัและกระแสท่ีต าแหน่งของรีเลยย์่อมแตกต่างกนัไปในแต่ละลกัษณะวงจร จึง
เป็นไปไดว้า่จะตอ้งใช ้ Distance Relay หลายๆ ตวั แต่ละตวัถูกกระตุน้ให้ทางานโดยแรงดนัและ
กระแสขาเขา้ท่ีต่างกนัเพื่อใชใ้นการวดัระยะทางของต าแหน่งท่ีเกิดการลดัวงจรไดอ้ย่างถูกตอ้งสา
หรับการลดัวงจรแบบต่างๆ และเพื่อใหก้ารตั้งค่าอิมพีแดนซ์สาหรับรีเลยท์ั้งหมดเป็นไปในแนวทาง
เดียวกนัจะใชห้ลกัการท่ีวา่ 
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 ไม่วา่จะเป็นการลดัวงจรแบบใดก็ตาม แรงดนัและกระแสขาเขา้ท่ีใชป้้อนให้กบัรีเลยต์วัท่ี
เหมาะสม จะตอ้งทาใหรี้เลยต์วันั้นสามารถวดั Positive Sequence Impedance (ZIF) ได ้
 
ตวัแปรท่ีใชใ้นสมการ 
 EA หมายถึงแรงเคล่ือนไฟฟ้าเฟส A 
 EB หมายถึงแรงเคล่ือนไฟฟ้าเฟส B 

 EC หมายถึงแรงเคล่ือนไฟฟ้าเฟส C 
 IA หมายถึงกระแสในเฟส A 

 IB หมายถึงกระแสในเฟส B 

 IC หมายถึงกระแสในเฟส C 
 ZS หมายถึงอิมพีแดนซ์ท่ีอยูห่ลงัจุดท่ีติดตั้งรีเลย ์
 Z1F หมายถึงอิมพีแดนซ์ท่ีรีเลยม์องเห็นใน Positive Sequence 

 Z2F หมายถึงอิมพีแดนซ์ท่ีรีเลยม์องเห็นใน Negative  Sequence   
 Z0F หมายถึงอิมพีแดนซ์ท่ีรีเลยม์องเห็นใน Zero  Sequence   
 E1 หมายถึงแรงเคล่ือนไฟฟ้าใน Positive Sequence 

 E2 หมายถึงแรงเคล่ือนไฟฟ้าใน Negative  Sequence   
 E0 หมายถึงแรงเคล่ือนไฟฟ้าใน Zero  Sequence   
 I1 หมายถึงกระแสใน Positive Sequence 

 I2 หมายถึงกระแส Negative  Sequence   
 I0 หมายถึงกระแส Zero  Sequence   
 a หมายถึงค่าท่ีมีขนาด 1 และมีมุม 120 องศา 
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2.3.1 Phase to Phase Fault 
 
 พิจารณาการลดัวงจรระหวา่งเฟส B และ C ท่ีจุด F ของสายส่ง 3 เฟส ดงัรูป สามารถแทน
ดว้ย Symmetrical  Component โดยมี Positive และ Negative  Sequence Network ต่อขนานกนัท่ีจุด 
F ดงัภาพ 2.12 ซ่ึงมี Positive และ Negative  Sequence  Impedance เท่ากนั 
 

                           ก. การเกิดลดัวงจร                                                    ข. วงจรสมมูล 

ภาพท่ี 2.12 วงจร Symmetrical  Component ส าหรับการลดัวงจร B-C 

แรงดนัท่ีจุด F ใน Positive และ Negative  Sequence มีค่าเท่ากนัดงัน้ี 

              E1F  =  E2F  =  E1  -  Z1FI1  =  E2  -  Z1FI2                                                                         (2.4) 

สามารถจดัรูปใหม่ไดเ้ป็น   

             Z1F  =  (E1  -  E2 )/(I1  -  I2)                                               (2.5) 

โดยท่ี    

            EA  =  E0  +  E1  +  E2                                                                         (2.6) 
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            EB  =  E0  + a2E1  +  aE2                                                             (2.7) 

            EC  =  E0  +  aE1  +  a2E2                             (2.8) 

            IA  =  I0  +  I1  +  I2                              (2.9) 

            IB  =  I0  + a2I1  +  aI2                                                         (2.10) 

            IC  =  I0  +  aI1  +  a2I2                         (2.11) 

จะได ้    

            EB  -  EC  =  (a2  -   a)(E1  -  E2)                 (2.12)  

และ      

            IB  -   IC   =  (a2  -   a)(I1  -  I2)                 (2.13) 

จากสมการขา้งตน้จะได ้  

           Z1F  =  (E1  -  E2 )/(I1  -  I2)   =  (EB  -  EC )/(IB  -  IC)                  (2.14)       

          ในกรณีท่ีเกิดการลดัวงจรระหวา่งเฟสเม่ือใชแ้รงดนัสายระหวา่งเฟสท่ีลดัวงจรกบัผลต่างของ

กระแสในสองเฟสนั้นจะสามารถวดัค่า Positive  Sequence  Impedance ได ้

 

 

 

 

 

 



15 
 

2.3.2 Phase to Phase to Ground Fault 

          เม่ือเกิดการลดัวงจรระหว่างเฟส B – C และ Ground ท่ีจุด F จะสามารถแทนด้วย 

Symmetrical  Component โดยมี Positive และ Negative  Sequence Network ต่อขนานกนัท่ีจุด F 

ดงัภาพท่ี 2.13 โดยสามารถวดัค่า Positive  Sequence  Impedance ไดเ้ช่นเดียวกบั Line to Line Fault 

   

 

 

 

 

 

                       ก. การเกิดลดัวงจร                                            ข. วงจรสมมูล 

ภาพท่ี 2.13 วงจร Symmetrical  Component ส าหรับการลดัวงจร B-C-G 
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 2.3.3 Tree Phase Fault 

 เม่ือเกิดการลดัวงจรทั้ง 3 เฟสท่ีจุด F จะสามารถแทนดว้ย Symmetrical  Component ซ่ึงมี

เพียง Positive Sequence Network ดงัภาพ 2.14 

 

                       ก. การเกิดลดัวงจร                                                     ข. วงจรสมมูล 

ภาพท่ี 2.14 วงจร Symmetrical  Component ส าหรับการลดัวงจร 3 เฟส 

จะไดส้มการแสดงลกัษณะการลดัวงจร 3 เฟส ดงัน้ี 

            E1  =  EA  =  Z1FI1  =  Z1FIA  =  Eph  -  ZSI1                                             (2.15) 

เม่ือ E2  =  E0  =  0     และ     I2  =  I0  =  0        

โดยท่ี     

            EA  =  E0  +  E1  +  E2  =  E1                                                                    (2.16) 

             EB  =  E0  + a2E1  +  aE2   =  a2E1                        (2.17) 

           EC  =  E0  +  aE1  +  a2E2  =  aE1                        (2.18)                   

            IA  =  I0  +  I1  +  I2  =  I1                         (2.19) 

           IB  =  I0  + a2I1  +  aI2  =  a2I1                        (2.20)
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           IC  =  I0  +  aI1  +  a2I2  =  aI1                                                                    (2.21)  

จะไดว้า่   

            Z1F  =  (EA  -  EB )/(IA  -  IB)  =  (EB  -  EC )/(IB  -  IC)  =  (EC  -  EA )/(IC  -  IA)          (2.22) 

 

2.3.4 Phase to Ground Fault  

             ส าหรับการลดัวงจรท่ีเฟส A กบั Ground ท่ีจุด F จะสามารถแทนด้วย Symmetrical  

Component ท่ีมีทั้ง Positive , Negative และ Zero Sequence Network ต่ออนุกรมกนัท่ีจุด F ดงัภาพ 

2.15 

 

                 ก. การเกิดลดัวงจร                                                      ข. วงจรสมมูล 

ภาพท่ี 2.15 วงจร Symmetrical  Component ส าหรับการลดัวงจร A – G 

ไดส้มการในเทอมของแรงดนัและกระแส ดงัน้ี 

           E1F  =  E1  -  Z1FI1                                 (2.23) 

           E2F  =  E2  -  Z1FI2                                              (2.24) 

           E0F  =  E0  -  Z0FI0                                                           (2.25) 

แรงดนัท่ีเฟส A สามารถเขียนไดใ้นรูป  Symmetrical  Component ซ่ึงจะมีค่าเป็น 0 
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               EAF  =  E0F  +  E1F  + E2F  =  0                                                       (2.26) 

               EAF  =  EA  -  Z1FIA  -  (Z0F  - Z1F)I0  = 0                            (2.27) 

จะไดว้า่  I'
A  =  IA(  

 

 
)                                (2.28) 

เม่ือพิจารณาอิมพีแดนซ์ของสายส่งทั้งเส้น และเรียก m วา่ Compensation Factor ซ่ึงตวั

ชดเชยกระแสเฟสในส่วนท่ีเป็นผลมาจากเฟสไม่ลดัวงจร ในท่ีสุดจะไดว้า่ 

              Z1F  =  EA /  I'
A                                                (2.29) 

ดงันั้นถ้าเราใช้แรงดนัเฟสและกระแสท่ีถูกชดเชยแล้วเป็นปริมาณขาเขา้ จะท าให้ รีเลย์

ระยะทางสามารถวดั Positive  Sequence  Impedance ไดโ้ดยทัว่ไปค่า m ส าหรับสายส่ง overhead 

จะมีค่าระหวา่ง 1.5 ถึง 2.5 หรืออาจจะใชค้่าเฉล่ียท่ี 2.00 ก็ได ้นัน่คือ Z0 ของสายส่งจะมีค่าเป็น 3 เท่า

ของ Z1 

2.4 วรรณกรรมทีเ่กีย่วข้อง 

จิรศกัด์ิ (2541) ไดพ้ฒันาโปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับวิเคราะห์สมรรถนะการท างานของ

รีเลยร์ะยะทาง โดยใชโ้ปรแกรม DELPHI Client/Server Suite version 3.0 ท างานโดยการป้อน

ขอ้มูลของระบบไฟฟ้าก าลงั เช่น ระดบัแรงดนั อิมพีแดนซ์ของสายส่ง อิมพีแดนซ์ของระบบเป็นตน้ 

ภายใตร้ะบบไฟฟ้าท่ีสร้างข้ึน เม่ือสมมติต าแหน่งของฟอลต ์ โปรแกรมจะค านวณหาอิมพีแดนซ์ท่ี

รีเลยม์องเห็น โดยใชแ้รงดนัและกระแสก่อนและหลงัการเกิดฟอลต ์โดยอิมพีแดนซ์ค่าน้ีหาไดจ้าก

การหารเฟสเซอร์แรงดนัดว้ยกระแส แลว้น าไปเปรียบเทียบกบัคุณลกัษณะการท างานของรีเลยท่ี์

เก็บไว ้ ถา้อิมพีแดนซ์ท่ีรีเลยม์องเห็นอยูใ่นขอบเขตการป้องกนัรีเลยจ์ะท างาน อีกทั้งโปรแกรมยงั

สามารถค านวณหาขอบเขตของการเกิดฟอลตเ์ม่ือมีความตา้นทานฟอลต ์( Rf ) ซ่ึงผลของการพฒันา

โปรแกรมท าให้สามารถทราบถึงขอ้จ ากดั และปัญหาการใชง้านรีเลยแ์ต่ละชนิดและท าให้เลือกใช้

รีเลยไ์ดอ้ยา่งเหมาะสม 
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ฤชุชัย (2549) ได้ท าการศึกษาวิจยัเก่ียวกับการวิเคราะห์สมถนะ การทางานของรีเลย์

ระยะทางโดยใช้โปรแกรมแมตแลปซีมูลิงค์ มีจุดประสงค์เพื่อให้สามารถ สร้างแบบจาลองทาง

ไฟฟ้ากาลงั และจาลองเหตุการณ์เพื่อวดักระแสและแรงดนั ณ.จุดต่างๆไดทุ้กรูปแบบของการเกิด

ฟอลตโ์ดยปริมาณท่ีวดัไดจ้ะเป็นสัญญาณท่ีเปล่ียนแปลงตามเวลา เหมือนกบัปริมาณไฟฟ้าท่ีไดจ้าก 

หมอ้แปลงกระแส และ หมอ้แปลงแรงดนั ท่ีป้อนให้กบัรีเลยด์งันั้นถา้เราทราบหลกัการของรีเลย์

ภายใตเ้ง่ือนไขต่างๆ ไดต้ามความตอ้งการเหมือนการใชง้านจริงในระบบไฟฟ้าได้ เพื่อเป็นแนวทาง

ใหผู้ท่ี้เร่ิมใชโ้ปรแกรมนาไปศึกษาใชง้านเบ้ืองตน้ได ้ในการวจิยัคร้ังน้ีจะเป็นการวิจยัในรูปแบบการ

เกิดฟอลต ์แบบเฟส กบั กราวด์ เพื่อทาให้สามารถวิเคราะห์ฟอลต์ ทุกรูปแบบ ไดต่้อไปในระบบ

ไฟฟ้ากาลงั 

 

 

 

 

 

      


