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บทคดัย่อ (Abstract) 
 

การท าโครงงานน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อเป็นการออกแบบและพฒันาอุปกรณ์อินเวอร์เตอร์

จ่ายแรงดนัการควบคุมกระแสส าหรับตวักรองก าลงัแอคทีฟฟิลเตอร์ข้ึนมาสืบเน่ืองมาจากปัจจุบนั

การใชโ้หลดประเภทท่ีไม่เป็นเชิงเส้นจะเป็นแหล่งก าเนิดฮาร์มอนิกในโรงงานอุตสาหกรรมและใน

อาคารพาณิชยน์บัวนัมีการใชโ้หลดดงักล่าวเพิ่มมากข้ึน ผลท าใหรู้ปคล่ืนของกระแสเพี้ยนไปจากรูป

ไซด ์ซ่ึงจะส่งผลกระทบใหอุ้ปกรณ์มีการท างานผิดพลาดหรืออาจเกิดการเสียหายได ้ โดยช้ินงานน้ี

สามารถน าไปใช้เป็นแนวทางในการพฒันาเคร่ืองช่วยก าจดัหรือลดปริมาณกระแสฮาร์มอนิกใน

ระบบไฟฟ้าเพื่อป้องกนัปัญหาจากกระแสและแรงดนัฮาร์มอนิกเพื่อลดปัญหาจากฮาร์มอนิกใน

ระบบลงและ เพื่อใชป้รับปรุงค่าเพาเวอร์แฟคเตอร์ในระบบไฟฟ้าท่ีมีฮาร์มอนิกส์ท าให้ค่าเพาเวอร์

แฟคเตอร์ใหสู้งข้ึน  
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กติตกิรรมประกาศ 
 

การจดัท าโครงงานคร้ังน้ีส าเร็จลุล่วงไปดว้ยดี ซ่ึงมีปัญหาในการท างานบา้ง แต่ก็สามารถ
แกไ้ขงานใหส้ าเร็จได ้เน่ืองจากไดค้  าแนะน าและไดรั้บความช่วยเหลือในดา้นต่างๆจากท่านอาจารย์
ปรากฤต เหล่ียงประดิษฐ์ อาจารยท่ี์ปรึกษา คณะผูจ้ดัท าโครงงานจึงใคร่ขอกราบขอบพระคุณเป็น
อยา่งสูง นอกจากนั้นขอขอบคุณเพื่อนๆ และรุ่นพี่ในมหาวิทยาลยัท่ีให้ก าลงัใจ และให้ค  าแนะน าใน
การท าโครงงานดว้ยดีตลอดมา 

ประโยชน์และความดีอนัใดท่ีไดรั้บจากโครงงานน้ี คณะผูจ้ดัท าขอมอบแด่ บิดา มารดา   
ท่ีช่วยอุปการะในการศึกษาเล่าเรียนของลูกๆให้ประสบความส าเร็จ อาจารยท่ี์มีพระคุณ และหาก
การจดัท าโครงงานฉบบัน้ีมีความผดิพลาดประการใด คณะผูจ้ดัท าตอ้งขออภยัไว ้ณ ท่ีน้ี 
                               

                                                                                                                       คณะผูจ้ดัท า 
          2556 
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