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สรุปและข้อเสนอแนะ 

ในการออกแบบค่าความเหน่ียวน า ไดเ้ลือกใช้ค่าความเหน่ียวน าขนาด 20 mH ใชข้ดลวด

เบอร์ 23 AWG ซ่ึงจะเห็นได้ว่า การบูสท์ให้ได้แรงดันตามท่ีต้องการนั้น ขนาดของค่าความ

เหน่ียวน ามีส่วนส าคญัอย่างมาก ดงันั้น ตวัเหน่ียวน าจึงได้เลือกใช้แกนเทอร์รอยด์ รูปร่างเป็นวง

แหวนและมีวามเหน่ียวน าไฟฟ้าไดสู้ง ในส่วนของวงจรควบคุมไดเ้ลือกใชไ้อซีเบอร์ UCC 28220 

ของบริษทั Texas Instruments เพราะมีจ านวนเอาทพ์ุต 2 สัญญาณ ซ่ึงจะควบคุมสวิทช์ S1 และ S2 

มีการสลบัช่วงเวลาการท างาน ไอซีควบคุมแรงดนัมีการ Feed Back แรงดนัเอาทพ์ุต ท าให้สามารถ

ควบคุมแรงดนัทางดา้นเอาทพ์ุตไดอ้ยา่งเหมะสม โดยไดรั้บสัญญาณเขา้ท่ีขา 8 เขา้วงจรเปรียบเทียบ

แรงดนัท่ีตรวจสอบระดบัแรงดนัอยู ่ดงันั้น Voltage Regulator แรงดนัทางดา้น Output คงท่ีขณะท า

การจ่ายโหลดเป็นไปตามท่ีก าหนดไว ้ผลของการท างานท่ีสลบักนัแบบอินเตอร์ลีฟบูสทน์ั้นจะท า

ให้ Ripple แรงดนัลดลงคร่ึงหน่ึง เม่ือเทียบกบัวงจรบูสทค์อนเวอร์เตอร์วงจรเดียว มีการแบ่งภาระ

ก าลงัไฟฟ้าออกเป็น 2 ส่วน โดยในแต่ละส่วน จะรับภาระอยูท่ี่ 200 W ดงันั้น พลงังานท่ีส่งผา่นจะ

ถูกกระจายท าใหค้วามร้อนสะสมในวงจรลดลงและสามารถออกแบบใหว้งจรมีขนาดเล็กลงได้ โดย

ขนาดของมอสเฟตท่ีเลือกใช ้คือ 650 V/ 37 A แรงดนัท่ีสูงท าให้เป็นปัญหาของอุปกรณ์ เช่น มอส

เฟตท่ีตอ้งมีขนาดให้เพียงพอกบัแรงดันท่ีตอ้งการ ความเสียหายของอุปกรณ์ท่ีค่อนขา้งง่ายเป็น

อุปสรรคต่อการทดลอง 


