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บทคัดย่อ(Abstract) 
 

ปริญญานิพนธ์ฉบับนี้มีการน าเสนอโครงงานเร่ือง ชุดปฏิบัติการการควบคุมด้วย
โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ โดยจะเป็นการฝึกสอนการใช้โปรแกรมเมเบิลลอจิก
คอนโทรลเลอร์ในส่วนของพื้นฐาน โดยมีหลักการการสร้างชุดปฏิบัติการการควบคุมด้วย
โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ แบ่งออกเป็น 3 ส่วนหลักๆคือ (1) ส่วนของสื่อการสอน จะ
เป็นการสอนการใช้โปรแกรมโลโก้ ที่ใช้เขียนโปรแกรมในขั้นพื้นฐาน (2) ส่วนของด้านซอร์ฟแวร์ 
จะเป็นใบงานที่ 1 ใบงานที่ 2 และใบงานที่ 3 (3) ส่วนของด้านฮาร์ดแวร์จะอยู่ในใบงานที่ 4 และจะ
มีการประกอบของด้านซอร์ฟแวร์ด้วย โดยใบงานที่ 4 นี้จะเป็นการแสดงให้เห็นภาพจริงของการใช้ 
การต่อสาย และขั้นตอนการท างานจริงในการใช้โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ และจะมี
การประเมินก่อนและหลังการใช้ ชุดปฏิบัติการการควบคุมด้วยโปรแกรมเมเบิลลอจิก
คอนโทรลเลอร์เพื่อดูว่ามีความรู้เพิ่มขึ้นมากน้อยเพียงใด โดยมีการประเมินจากผู้ใช้หรือผู้ฝึก
ทั้งหมด 30 คนได้ผลจากการประเมินคือ ได้รับความรู้เพิ่มขึ้นจากเดิม 65 เปอร์เซ็นต์ซึ่งถือว่ามี
ประสิทธิภาพ ท้ายสุดจะเป็นการทดลองความเป็นไปได้ที่จะพัฒนาชุดปฏิบัติการการควบคุมด้วย
โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์นี้ ให้ดียิ่งขึ้นเพื่อให้ผู้ใช้หรือผู้ฝึกต่อๆไปได้มีองค์ความรู้
พื้นฐานด้านโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์มากขึ้นไปเร่ือยๆ และก่อเกิดเป็นการน าไปต่อ
ยอดเป็นองค์ความรู้ในอนาคตต่อๆไป จนอาจเกิดเป็นบุคลากรที่เชี่ยวชาญด้านโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรลเลอร์ในอนาคต 
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การจัดท าโครงงานนี้ส าเร็จลุล่วงไปได้ด้วยดี จากการศึกษาค้นคว้าเพิ่มเติมจากหนังสือ
ต่างๆ และจากความอนุเคราะห์ การอบรมสั่งสอนของผู้ช่วยศาสตราจารย์ วิชิต เครือสุข อาจารย์ที่
ปรึกษาโครงงานที่ได้ให้ความรู้ แรงบันดาลใจ แนวทางในการคิดและการแก้ปัญหา รวมทั้ง
ค าแนะน าและข้อเสนอแนะต่างๆมาโดยตลอด ทางผู้จัดท าจึงขอกราบขอบพระคุณมา ณ ที่นี้ 

นอกจากนี้ผู้จัดท าต้องขอกราบขอบพระคุณผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.นิมิต บุญภิรมย์ รอง-
คณบดีและอาจารย์ประจ าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้ าและอิ เล็กทรอนิกส์ประยุกต์  คณะ
วิศวกรรมศาสตร์ที่สละเวลาให้ค าแนะน าและความช่วยเหลือในการหาแนวทางการแก้ไขปัญหา
บางส่วนในโครงงานนี้และต้องขอขอบคุณมหาวิทยาลัยศรีปทุมที่ให้สถานที่และห้องปฏิบัติการใน
การจัดท าโครงงาน รวมถึงอาจารย์ที่ปรึกษาโครงงาน ขอขอบคุณรุ่นพี่ เพื่อนๆ และรุ่นน้องทุกคนที่
คอยให้ก าลังใจและให้ค าปรึกษารวมไปถึงความช่วยเหลือต่างๆตลอดการจัดท าโครงงานซึ่งท าให้
โครงงานนี้ผ่านปัญหาไปได้และเกิดเป็นผลที่ประสบความส าเร็จเรียบร้อยได้ด้วยดี 
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