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โปรแกรมออกแบบหม้อแปลงไฟฟ้า 
Transformers Design Software 

 

บทคดัย่อ (Abstract) 

 โครงงานน้ีเป็นการน าเสนอวิธีการออกแบบหมอ้แปลงไฟฟ้า ด้วยโปรแกรมออกแบบ 
หม้อแปลงไฟฟ้าท่ีสร้างข้ึนเองจากโปรแกรมไมโครซอฟเอ็กเซลโดยได้ท าการศึกษาวิธีการ
ออกแบบและรวบรวมรายละเอียดค่าจ าเพาะของวสัดุต่างๆท่ีจ าเป็นส าหรับการออกแบบหมอ้แปลง
ไฟฟ้า แลว้น ามาสร้างเป็นแผ่นค านวณไมโครซอฟเอ็กเซล ในรูปลกัษณ์ของโปรแกรมประยุกต์
ข้ึนมา เพื่อลดปัญหาของวิธีการออกแบบเดิมท่ีตอ้งค านวณด้วยมือทีละขั้นตอน ซ่ึงมีความยุ่งยาก
และมีโอกาสเกิดขอ้ผดิพลาดจากการค านวณไดง่้าย  จากการศึกษาวิธีการออกแบบหมอ้แปลงไฟฟ้า 
พบว่าวิ ธี  คอร์ จีโอเมททรี  มีความถูกต้อง เม่นย  ามาก ท่ี สุด  เรา จึงได้ส ร้างแผ่นค านวณ                       
ไมโครซอฟเอ็กเซล ในรูปลักษณ์ของโปรแกรมประยุกต์ข้ึนจากวิธีการออกแบบน้ี หลังจากท่ี       
ไดส้ร้างโปรแกรมออกแบบส าเร็จแล้วไดท้ดลองใช้โปรแกรมออกแบบหมอ้แปลงตวัอย่างข้ึนมา    
1 ตวัอย่าง แลว้พนัหมอ้แปลงตวัอย่างข้ึนมาจากขอ้มูลการออกแบบท่ีไดจ้ากโปรแกรมออกแบบ 
แลว้น าหมอ้แปลงตวัอย่างมาทดสอบ ผลท่ีไดคื้อ หมอ้แปลงตวัอย่างมีค่าใกล้เคียงกบัค่าท่ีได้จาก
โปรแกรมออกแบบ แสดงให้เห็นว่าโปรแกรมท างานได้ถูกต้องเป็นไปตามหลักการออกแบบ      
ช่วยลดระยะเวลาและโอกาสท่ีจะเกิดขอ้ผดิพลาดในการออกแบบหมอ้แปลงดว้ยวธีิค านวณดว้ยมือ 
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กติตกิรรมประกาศ 
 

โครงงาน “โปรแกรมออกแบบหมอ้แปลงไฟฟ้า” ไดด้ าเนินการส าเร็จลุล่วงไปไดด้ว้ยดีดว้ย
ความกรุณาจาก ผศ.ดร.นิมิต บุญภิรมย ์ซ่ึงเป็นอาจารยท่ี์ปรึกษาตลองจนช่วยเหลือในส่วนของการ
แกไ้ขขอ้บกพร่องต่างๆ ในการปฏิบติังานทางผูจ้ดัท าจึงกราบขอบพระคุณท่านอาจารยเ์ป็นอยา่งสูง
ในความกรุณาคร้ังน้ี 

และขอกราบขอบพระคุณอาจารยทุ์กท่าน รวมถึงเจา้หนา้ท่ีในภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์ประยุกต์ทุกฝ่ายท่ีไดมี้ส่วนในช่วยเหลือจนโครงงานส าเร็จไดด้ว้ยดีและขอขอบคุณ
เพื่อนๆทุกคนท่ีไดมี้ส่วนร่วมช่วยเหลือในค าแนะน า อีกทั้งยงัคอยให้ก าลงัใจในการจดัท าโครงน้ี
ด้วย คณะผูจ้ ัดท าจึงมีความรู้สึกซาบซ้ึงในความกรุณาของทุกๆท่านเป็นอย่างยิ่งจึงขอกราบ
ขอบพระคุณมา ณ ท่ีน้ีดว้ย 

คณะผูจ้ดัท าไดพ้ยายามอย่างยิ่งท่ีจะให้ปริญญานิพนธ์เล่มน้ีส าเร็จสมบูรณ์ดว้ยดี แต่หากมี
ขอ้ผดิพลาดและขอ้บกพร่องประการใด คณะผูจ้ดัท าขอนอ้มรับและขออภยัมา ณ ท่ีน้ีดว้ย 
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ค าอธิบายสัญลกัษณ์ 
 

α  =  Regulation, % 
Ac  =  Effective Cross Section Of the Core, cm2 
Ap  =  Area Product, cm4 
At = Surface Area Of The Transformer, cm2 
Aw = Wire Area, cm2 
AW(B)  = Bare Wire Area, cm2 
Awp = Primary Wire Area, cm2 
Aws  = Secondary Wire Area, cm 
A-T = Amp Turn 
AWG  = American Wire Gage 
B  = Flux, Tesla 
Bac  = Alternating Current Flux Density, Tesla 
Bdc  = Direct current Dlux Aensity, Tesla 
Bm  = Flux Density, Tesla 
Bmax  = Maximum Flux Density, Tesla 
f  = Trequency, Hz 
Iin  = Input Current, amps 
ILine = Input Line Current, amps 
Iphase  = Input Phase Current, amps 
Im  = Magnetizing Current, amps 
I0  = Load Current, amps 
IP  = Primary Current, amps 
Is  = Secondary Current, amps 
Is(Phase)  = Secondary Phase Current, amps 
Is(Line)  = Secondary Line Current, amps 
J  = Current Density, amps per cm2 
Ke  = Electrical coefficient 
Kf  = Waveform Coefficient 
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ค าอธิบายสัญลกัษณ์(ต่อ) 
 
Kg  = Core Geometry Coefficient, cm 
Ku  = Window Utilization Factor 
Kup  = Primary Window Utilization Factor 
Kus  = Secondary Window Utilization Factor 
L =  Inductance, henry 
MLT  = Mean Length Turn, cm 
mmf  = Magnetomotive Force, Fm 
MPL  = Magnetic Path Length, cm 
u  = Permeability 
um  = Core Material Permeability 
u0  = Permeability Of Air 
ur  = Relative Permeability 
ue  = Effective Permeability 
n  = Turns Ratio 
N  = Turns 
N.L.  = No Load 
Np  = Primary Turns 
Ns  = Secondary Turns 
P  = Watts 
Pcu  = Copper Loss, Watts 
Pfe  = Core Loss, Watts 
Pin  = Input Power, Watts 
P0  = Output Power, Watts 
Pp  = Primary Copper Loss, Warts 
Ps  = Secondary Copper Loss, Warts 
Pt  = Total Apparent Power, Warts 
R  = Resistance, ohms 
Rac  = Ac Resistance, ohms 
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ค าอธิบายสัญลกัษณ์(ต่อ) 
 
Rdc  = Dc Resistance, ohms 
Rg  = Reluctance Of The Gap 
Rm  = reluctance 
Rmt = Total Reluctance 
RO  = Load Resistance, ohms 
Rp  = Primary Resistance, ohms 
Rs  = Secondary Resistance, ohms 
Rt  = Total Resistance, ohms 
 p = Presistivity, ohm-cm 
S1 = Conductor Area/wire area 
S2 = Wound Area/Usable Window 
S3 = Usable Window Area/Window Area 
S4  = Ssable Window Area/Usable Window Area + Insulation Area 
VA  = Volt-amps 
V  = Input Voltage, Volts 
Vp(rms) =  Primary Rms Voltage, Volts 
Vs  = Secondary Voltage, Volts 
W  = Watts 
W/kg  = Watts-Per-Kilogram 
Wa  = Window Area, cm2 
Wt  = Weight, Grams 
Wtcu  = Copper Weight, Grams 
Wtfe  = Iron Weight, Grams 
 
 
 

 

 


