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เคร่ืองช่วยไกวเปลเดก็อตัโนมตั ิ
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บทคดัย่อ ( Abstract ) 
 
       การท าโครงงานน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อเป็นการออกแบบและพฒันาเคร่ืองควบคุมการไกวเปล
เด็กอตัโนมติัข้ึนมา สืบเน่ืองมาจากสมยัน้ีทุกคนตอ้งท างานแข่งกบัเวลา ซ่ึงสภาพครอบครัวส่วน
ใหญ่ในปัจจุบนัพ่อแม่ไม่ค่อยมีเวลาเล้ียงเด็ก ท าให้เวลาท่ีเด็กนอนหลบัในเปลน่าจะเป็นเวลาท่ีผู ้
เล้ียงเด็กจะได้ไปท ากิจกรรมอ่ืนได้ โดยไม่ตอ้งเสียเวลามาไกวเปลเด็ก ดังนั้นจึงได้คิดประดิษฐ์
เคร่ืองช่วยไกวเปลเด็กอตัโนมติัข้ึน เพื่อท่ีใช้ทรัพยากรมนุษยอ์ย่างคุม้ค่ามากท่ีสุด และท าให้เกิด
ประโยชน์ในดา้นอ่ืนๆดว้ย โดยใชว้งจรดิจิตอลเปล่ียนสัญญาณไซน์ท่ีไดจ้ากมอเตอร์ขณะท าหนา้ท่ี
เป็นเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าเปล่ียนเป็นสัญญาณดิจิตอล และน าสัญญาณนั้นไปควบคุมการท างานของ
มอเตอร์อีกที อย่างไรก็ตามเพื่อให้เคร่ืองช่วยไกวเปลเด็กท่ีพฒันาข้ึนน้ี สามารถไกวเปลไดอ้ยา่งมี
ประสิทธิภาพมากท่ีสุด จงัหวะท างานและหยุดท างานของมอเตอร์จะตอ้ง ถูกตอ้งในต าแหน่งท่ี
เหมาะสมของการไกว ดว้ยแรงท่ีใชใ้นการดึงเปลให้เคล่ือนท่ีเพียง 7 นิวตนั ก าลงัไฟฟ้าท่ีใช้ในการ
ไกวเปลเด็กเท่ากบั7.2วตัต ์และใชม้อเตอร์กระแสตรงขนาด12โวลต ์โดยช้ินงานน้ีสามารถน าไปใช้
เป็นแนวทางในการพฒันาเคร่ืองช่วยไกวเปลเดก็อตัโนมติัอ่ืนๆ ต่อไปในอนาคตได ้
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       การจดัท าโครงงานคร้ังน้ีส าเร็จลุล่วงไปดว้ยดี ซ่ึงมีปัญหาในการท างานบา้ง แต่ก็สามารถแกไ้ข
งานให้ส าเร็จได้ เน่ืองจากได้ค  าแนะน าและได้รับความช่วยเหลือในด้านต่างๆจากท่านอาจารย์
ปรากฤต เหล่ียงประดิษฐ์ อาจารยท่ี์ปรึกษา คณะผูจ้ดัท าโครงงานจึงใคร่ขอกราบขอบพระคุณเป็น
อยา่งสูง นอกจากนั้นขอขอบคุณเพื่อนๆ และรุ่นพี่ในมหาวทิยาลยัท่ีใหก้ าลงัใจ และให้ค  าแนะน าใน
การท าโครงงานดว้ยดีตลอดมา 
       ประโยชน์และความดีอนัใดท่ีไดรั้บจากโครงงานน้ี คณะผูจ้ดัท าขอมอบแด่ บิดา มารดา ท่ีช่วย    
อุปการะในการศึกษาเล่าเรียนของลูกๆให้ประสบความส าเร็จ อาจารยท่ี์มีพระคุณ และหากการ
จดัท าโครงงานฉบบัน้ีมีความผดิพลาดประการใด คณะผูจ้ดัท าตอ้งขออภยัไว ้ณ.ท่ีน้ี 
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