
บทที4่ 
การทดลองและผลการทดลอง 

 
ในบทน้ีจะเป็นการทดลองและผลการทดลองชุดปฏิบัติการระบบควบคุมอตัโนมติัแบบ 

HMI โดยการสั่งการผ่านทางหน้าจอทชัสกรีน เพื่อให้สอดคลอ้งกบังานทดลองในส่วนของ PLC 
ในวิชาปฏิบติัการระบบควบคุม 
 

4.1  การทดลองหน้าจอทัชสกรีน เร่ืองการกลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส 
 

การหมุนของมอเตอร์ 3 เฟสนั้น สามารถเลือกให้หมุนแบบตามเข็มนาฬิกาและแบบทวน
เข็มนาฬิกา ควบคุมการท างานผา่นหนา้สมัผสัหรือควบคุมผา่น PLC ก็ไดเ้พื่อป้องกนัการท างานของ
มอเตอร์ระบบจะมีการลอ็คการท างานของมอเตอร์  
 

4.1.1  หลกัการท างาน 
การกลบัทางหมุนของมอเตอร์แบบฉับพลนัสามารถควบคุมผ่านสวิตซ์ S1 หรือ S2 และ

หยุดการท างานด้วยสวิตซ์ S0 ซ่ึงสามารถหยุดการท างานได้โดยตรง โดยจะมีไฟแสดงสถานะ
มอเตอร์ขณะท างานและขณะไม่ท างานผ่านท่ี H1 และ H2 การหมุนของมอเตอร์จะเกิดปัญหาถา้
หากไม่ท าการหยดุมอเตอร์ก่อนท่ีจะท าการกลบัทางหมุนของมอเตอร์ 
 

4.1.2  ผลการทดลอง 
การออกแบบหน้าจอทชัสกรีนเพื่อใชใ้นการควบคุม การกลบัทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้า 3 

เฟส ดงัภาพท่ี 4.1 
 

 
 
ภาพท่ี 4.1 หนา้จอทชัสกรีน การทดลองการกลบัทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส  
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เมื่อท าการกดสวิตช์ S1 หลอดไฟสีเขียวท่ีสถานะ H1 จะติดข้ึน เพื่อบอกการท างานของ
มอเตอร์ และหลอดไฟสีเหลือง เพื่อบอกทิศทางการหมุนตามเข็มนาฬิกาของมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส 
ดงัภาพท่ี 4.2 
 

 
 
ภาพท่ี 4.2 หนา้จอทชัสกรีน การหมุนตามเข็มนาฬิกาของมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส 
 

เมื่อตอ้งการกลบัทิศทางหมุนของมอเตอร์ ใหก้ดสวิตช ์S0 เพื่อหยดุการท างานของมอเตอร์
ก่อน หลงัจากนั้นก็จะสามารถท าการกลบัทางหมุนของมอเตอร์ได ้ดงัภาพท่ี 4.3 
 

 

 
ภาพท่ี 4.3 หนา้จอทชัสกรีน การหยดุการท างานของมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส 
 

เมื่อท าการกดสวิตช์ S2 หลอดไฟสีเขียวท่ีสถานะ H2 จะติดข้ึน เพื่อบอกการท างานของ
มอเตอร์ และสีเหลือง เพื่อบอกทิศทางการหมุนทวนเข็มนาฬิกาของมอเตอร์ ดงัภาพท่ี 4.4 
 

 
 
ภาพท่ี 4.4 หนา้จอทชัสกรีน การหมุนทวนเข็มนาฬิกาของมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส  
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4.2  การทดลองหน้าจอทัชสกรีน เร่ืองการสตาร์ทมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส แบบสตาร์/เดลต้า 
 

เพื่อหลีกเล่ียงการสตาร์ทมอเตอร์โดยใชก้ระแสสูงๆ จึงมีการใชม้อเตอร์อะซิงโครนัสแบบ
กรงกระรอกสตาร์ทแบบสตาร์จากนั้นก็จะเปล่ียนการ RUN เป็นแบบเดลตา้ 
 

4.2.1  หลกัการท างาน 
เมื่อมีการสตาร์ทมอเตอร์ดว้ยสวิตซ์ S1 มอเตอร์จะท างานแบบสตาร์ หน้าสัมผสั K4 และ 

K1 จะท างาน หลงัจาก 10 วินาที วงจรก็จะเปล่ียนการท างานเป็นแบบเดลตา้โดยอตัโนมติั ในทาง
ตรงกนัขา้ม หนา้สมัผสั K1 จะท างานพร้อมกบัหนา้สมัผสั K3 เมื่อกดสตาร์ท S1 จะมีไฟสัญญาณท่ี 
H1 ท างาน เม่ือตอ้งการหยดุกดสวิทซ ์S0 
 

4.2.2  ผลการทดอง 
การออกแบบหนา้จอทชัสกรีนเพื่อใชค้วบคุมการออกแบบการสตาร์ทมอเตอร์ 3 เฟส แบบ 

สตาร์/เดลตา้ ดงัภาพท่ี 4.5 
 

 
 

ภาพท่ี 4.5 หนา้จอทชัสกรีน การทดลองการสตาร์ทมอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส แบบ สตาร์/เดลตา้ 
 

เมื่อท าการกดสวิตช ์S1 หลอดไฟสีเขียวท่ีสถานะ H1 จะติดข้ึนเพื่อบอกสถานะ การท างานของ
มอเตอร์แบบสตาร์ พร้อมกบัหลอดไฟสีฟ้าท่ีหน้าสัมผสัคอนแทค K1 และ K4 จะท างาน ดงัภาพท่ี 
4.6  
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ภาพท่ี 4.6 หนา้จอทชัสกรีน การสตาร์ทมอเตอร์แบบสตาร์ 
 

หลงัจาก 10 วินาทีวงจรจะเปล่ียนการท างานจากสตาร์เป็นเดลตา้โดยอตัโนมติัในทางตรง
ขา้มหนา้สมัผสัคอนแทค K1 จะท างานพร้อมกบัหนา้สมัผสัคอนแทค K3 ดงัภาพท่ี 4.7 
 

 
 

ภาพท่ี 4.7 หนา้จอทชัสกรีน การท างานมอเตอร์แบบสตาร์เป็นเดลตา้ 
 

เมื่อกดสวิตช ์S0 จะเป็นการหยดุการท างานของมอเตอร์ทนัที ดงัภาพท่ี 4.8 
 

 
 

ภาพท่ี 4.8 หนา้จอทชัสกรีน การหยดุการท างานของมอเตอร์ 
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4.3  การทดลองหน้าจอทัชสกรีน เร่ืองการควบคุมระบบสายพานล าเลียง 
 

4.3.1  หลกัการท างาน 
สายพานขนส่งควรมีสวิตซท่ี์เป็นส่วนตวัของมนัเองและสวิตซภ์ายในกลุ่มดว้ยสวิตซ์อีกตวั 

ในการป้องกนัสายพานขนส่งจากการ Overloaded นั้นควรใชส้วิตซ์เท่านั้นในการสั่งสายพานท่ี 3
สายพานท่ี 2 และสายพานท่ี 1 เราสามารถกดสวิตซ์ปิดสายพานขนส่งไดด้ว้ยสวิตซ์ Stop ซ่ึงมนัจะ
ไปท าการขดัขวางนั่นเอง การเช่ือมต่อของรีเลยป้์องกนัมอเตอร์ K1, K2 และ K3 จะเช่ือมกนัแบบ
อนุกรม หลอดไฟ H4 จะเป็นตวัช้ีสภาวะการกดส่วนไฟ H1, H2 และ H3 แสดงสภาวะสายพานแต่
ละตัวท างาน สามารถแยกสวิตซ์ปิดของสายพานขนส่งแต่ละตวัไดด้้วย S6, S7 และ S8 ในการ
ป้องกนัสายพานเกิดการ Overloaded สายพานควรมีสวิตซปิ์ดอยา่งเดียว สั่งสายพานท่ี 3 สายพานท่ี 
2 และสายพานท่ี 1 ดว้ยสวิตซ ์S6, S7 และ S8 
 

4.3.2  ผลการทดลอง 
การออกแบบหนา้จอทชัสกรีนเพื่อใชค้วบคุมระบบสายพานล าเลียง ดงัภาพท่ี 4.9 

 

 
 
ภาพท่ี 4.9 หนา้จอทชัสกรีน การทดลองการควบคุมระบบสายพานล าเลียง 
 

เมื่อท าการกดสวิตซส์ตาร์ท หลอดไฟสีเขียวท่ีสถานะ H4 จะติดข้ึนเพื่อบอกการเปิดระบบ
ควบคุมสายพานล าเลียง ดงัภาพท่ี 4.10 
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ภาพท่ี 4.10 หนา้จอทชัสกรีน การเปิดระบบควบคุมสายพานล าเลียง 
 

เมื่อท าการกดสวิตซ์ S3 หลอดไฟสีเขียวท่ีสถานะ H3 จะติดข้ึนเพื่อสั่งการท างานของ
สายพานล าเลียงท่ี 3 พร้อมกบัหลอดไฟสีเหลืองท่ี K3 บอกถึงการท างานของมอเตอร์ท่ี 3 ดงัภาพท่ี 
4.11 
 

 
 

ภาพท่ี 4.11 หนา้จอทชัสกรีน การท างานของสายพานล าเลียงท่ี 3 
 

เมื่อท าการกดสวิตซ์ S2 หลอดไฟสีเขียวท่ีสถานะ H2 จะติดข้ึนเพื่อสั่งการท างานของ
สายพานล าเลียงท่ี 2 พร้อมกบัหลอดไฟสีเหลืองท่ี K2 บอกถึงการท างานของมอเตอร์ท่ี 2 ดงัภาพท่ี 
4.12 
 

 
 

ภาพท่ี 4.12 หนา้จอทชัสกรีน การท างานของสายพานล าเลียงท่ี 2 และ 3  



83 

เมื่อท าการกดสวิตซ์ S1 หลอดไฟสีเขียวท่ีสถานะ H1 จะติดข้ึนเพื่อสั่งการท างานของ
สายพานล าเลียงท่ี 1 พร้อมกบัหลอดไฟสีเหลืองท่ี K1 บอกถึงการท างานของมอเตอร์ท่ี 1 ระบบจะ
ท างานเต็มประสิทธิภาพ ดงัภาพท่ี 4.13 
 

 
 
ภาพท่ี 4.13 หนา้จอทชัสกรีน การท างานของสายพานล าเลียงทั้ง 3 ตวั 
 

ระบบป้องกนัสายพาน เม่ือสายพานล าเลียงเกิดการ Overloaded จะมีสวิตซ์ปิด สั่งสายพาน
ท่ี 3 สายพานท่ี 2 และสายพานท่ี 1 ดว้ยสวิตซ ์S6, S7 และ S8 เมื่อตอ้งการหยดุระบบการท างานของ
สายพานล าเลียงสามารถกดปุ่ม Stop ระบบจะหยดุการท างาน 
 


