
บทที่ 5 

สรุปวจิารณ์และข้อเสนอแนะ 

 
 โครงงานฉบบัน้ีไดท้  าการศึกษาและวเิคราะห์วงจร 6 พลัส์เฟสคอนโทรลคอนเวอร์เตอร์ที่มี

การควบคุมมุมทริกของไทรีสเตอร์โดยใชไ้มโครคอนโทรลเลอร์ในการทริกไทรีสเตอร์และก าหนด

มุมทริก ณ มุมที่เหมาะสมของการน ากระแสของไทรีสเตอร์เพื่อท าให้วงจรคอนเวอร์เตอร์เล็กๆ

สามารถน าไปใชค้วบคุมมอเตอร์ที่มีก  าลงังานสูงๆได ้จากผลการทดลองการก าหนดมุมทริกมีผลต่อ

การท างานของโหลดถา้เป็นโหลดความตา้นทานมุมทริกยิง่เขา้ใกล ้0 องศาจะท าให้โหลดท างานได้

ดี ถา้โหลดเป็นมอเตอร์มุมทริกยิง่เขา้ใกล ้0 องศามอเตอร์ความเร็วรอบสูงกลบักนัถา้มุมทริกเขา้ใกล ้

180 องศาความเร็วรอบของมอเตอร์จะลดลงและเน่ืองจาก MCS-51 เป็นตวัควบคุมที่ค่อนขา้งจะเก่า

ไปแลว้ส าหรับปัจจุบนัน้ีจึงท าใหเ้ขียนโปรแกรมออกจะยุง่ยากการท างานของตวัชิพประมวลผลได้

ชา้ท าใหก้ารปรับมุมจุดชนวนเกิดความผิดพลาดตอ้งเช็คเฟสที่จะจ่ายให้บอร์ดทดลองก่อนทุกคร้ัง 

ถา้สลบัเฟสรูปคล่ืนสญัญาณเอาทพ์ทุจะออกมาไม่ครบตามที่ตอ้งการเน่ืองจากไทรีสเตอร์บางตวัจะ

ไม่ท างานและในวงจร 6 พลัส์นั้นมีฮาร์โมนิกสูงถา้จะท าให้ช้ินงานมีประสิทธิภาพมากขึ้นควรจะ

ออกแบบและสร้างวงจรจุดชนวนไทริสเตอร์ดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร์ตระกูล PIC จุดชนวนแบบ 

12 พลัสจ์ะช่วยลดเร่ืองฮาร์โมนิกลงไปไดอี้ก ส่ิงที่ตอ้งระวงัเป็นพเิศษคือในงานอิเล็คทรอนิคส์ก าลงั

กบัระบบไฟฟ้า 3 เฟสเป็นงานที่มีอนัตรายค่อนขา้งสูงจึงตอ้งมีความระมดัระวงัมากในทุกขั้นตอน 


