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การควบคุมอนิเวอร์เตอร์แบบสเปซเวคเตอร์

Space Vector Controlled Inverter with
Current Control of Three Phase Induction motor

บทคดัย่อ (Abstract)

ลเลอร์ ควบคุมความเร็วรอบของ
ขนาด 1 แรงมา้ แบบเวกเตอร์คอนโทรล โดยสร้าง ดว้ยภาษาซี และทาํ

การป้อนความเร็วรอบผา่นปุ่มกดพร้อมดว้ย
3 เฟส  วงจรสนับเบอร์  การควบคุมแรงดนัแบบ PWM

อินเวอร์เตอร์  ทฤษฎีตวัควบคุมอตัโนมติั ทฤษฎีของซิงเกิล-นิโคล (Ziegler-Nichols) ทฤษฎีของ
ไอจีบีที ทดลองแบบไม่มีตวัควบคุมเวกเตอร์กบัแบบมีตวัควบคุมแบบเวกเตอร์
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