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บทคดัย่อ (Abstract) 
 

ในโครงงานน้ีไดน้ าเสนอวิธีการบ ารุงรักษาเชิงป้องกนัส าหรับมอเตอร์ด้วยการวิเคราะห์
สเปกตรัมกระแส โดยการน าสัญญาณกระแสในเทอมของเวลามาแปลงด้วยฟูเรียร์ให้อยู่ในเทอม
ของความถ่ี ซ่ึงความผิดปกติท่ีเกิดข้ึนจะมีความแตกต่างกนัไปโดยข้ึนอยูก่บัความถ่ีสัญญาณความถ่ี
ต ่าท่ีไดจ้ะแสดงถึงความผิดปกติท่ีเกิดข้ึนกบัโรเตอร์ของมอเตอร์ ส่วนสัญญาณย่านความถ่ีสูงจะ
แสดงถึงความผิดปกติท่ีเกิดข้ึนกบัสเตเตอร์และแบร์ร่ิงในท่ีน้ีไดน้ ามาท าการทดสอบกบัมอเตอร์
ขนาด 45 กิโลวตัต์ 380 โวลต์ 6 ขั้ ว ใช้ส าหรับในการควบคุมป๊ัมน ้ ามันและมอเตอร์ขนาด 11 
กิโลวตัต์ 380 โวลต์ 2 ขั้ว ใช้ส าหรับระบบบ าบดัน ้ าเสีย จากผลการวิเคราะห์สัญญาณกระแสพบ
ความผดิปกติเกิดข้ึนกบัโรเตอร์ท่ีความถ่ี 48 และ 52.2 เฮิรตซ์ และความผดิปกติเกิดข้ึนกบัแบร์ร่ิงขอ
งมอเตอร์ท่ีความถ่ี 150 เฮิรตซ์ และเม่ือมีการตรวจซ่อมก็พบวา่โรเตอร์ของมอเตอร์เกิดรอยแตกท่ีมุม
ของโรเตอร์จริงและแบร์ร่ิงของมอเตอร์เกิดรอยท่ีวงแหวนด้านนอกเช่นกัน ซ่ึงตรงกับผลการ
วเิคราะห์สัญญาณกระแสท่ีได ้
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