
57 
 

บทที ่5 

สรุปและข้อเสนอแนะ 

ปริญญานิพนธ์เล่มน้ี ไดน้ าเสนอวธีิการใชโ้ครงข่ายประสาทเทียมในการออกแบบระบบ
ไฟฟ้าส าหรับมอเตอร์ ซ่ึงไดศึ้กษาการค านวณออกแบบระบบไฟฟ้ารวมทั้งการน าโครงข่ายประสาท
เทียมมาใช้ในการออกแบบระบบไฟฟ้าส าหรับมอเตอร์ให้สามารถไดค้่าค าตอบท่ีถูกตอ้งไม่มีค่า
ผดิพลาดสามารถสรุปไดด้งัต่อไปน้ี 

 (1)  ก าหนดขอ้มูลอินพุตท่ีตอ้งการออกแบบแลว้ท าการค านวณทั้งหมด 
   1.1 ระบบไฟฟ้า 
  1.2 ชนิดเคร่ืองควบคุม 
   1.3 วธีิการเดินสาย 
   1.4 จ านวนโพล 
   1.5 อุณหภูมิ 
   1.6 ขนาดก าลงังาน 

จากการค านวณจ านวนขอ้มูลท่ีน าไปก าหนดค่าขอ้มูลอินพุตท่ีตอ้งการออกแบบตอ้งผา่น
การปรับขอ้มูลอินพุตท่ีได้จากก าหนดค่าขอ้มูลอินพุต (Pre-Processing) ให้เป็นมาตรฐานเดียวกนั 
(Normalization) โดยโปรแกรม MATLAB  

(2)  ก าหนดค่าข้อมูลเอาต์พุตท่ีได้จากการค านวณตามมาตรฐานการติดตั้งทางไฟฟ้า
ส าหรับประเทศไทยเป็นค าตอบท่ีตอ้งการทราบซ่ึงไดแ้ก่  
  2.1 ขนาดสายเฟส 
  2.2 สายดิน   
  2.3 ขนาดท่อ  
  2.4 ฟิวส์  
  2.5 เบรกเกอร์ 
ซ่ึงจะใชเ้ป็นขอ้มูลแสดงผลใน Look-up Table  

(3)  จากขอ้มูลอินพุตของ 6 อินพุต และ 1 เอาตพ์ุตจะถูกน ามาฝึกสอนโครงข่ายประสาท
เทียมเพื่อให้ไดค้่าเอาต์พุตตรงกบัอินพุตท่ีป้อนเขา้ไปผลลพัธ์ท่ีไดเ้อาต์พุตตั้งแต่ 1 ถึง 505 โดยจะ
น าไปช้ีค่า Look-up Table  

(4)  จากผลการทดสอบเม่ือน าชุดทดสอบ 1143 ชุด มาท าการทดสอบด้วยข้อมูลชุด

ทดสอบท่ีเตรียมไว ้ซ่ึงขอ้มูลดงักล่าวไดม้าจากการสุ่มเลือกจากขอ้มูลทั้งหมด คือ ทุกๆ 4 ชุดให้
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เลือกมา 2 ชุด ผลการทดสอบเปรียบเทียบระหวา่งค่าเอาตพ์ุตท่ีตอ้งการ (Taget Data) กบัค่าเอาตพ์ุต

ท่ีไดจ้ากการทดสอบ (Predicted Data) โดยมีค่าเฉล่ียความผดิพลาดสัมบูรณ์เป็น 0.0606 เปอร์เซ็นต ์

(5)  จากการทดลองโปรแกรมคอมพิวเตอร์มาใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์มาใช้ทดลอง

ออกแบบวงจรมอเตอร์โดยใช้แบบจริง ซ่ึงเป็นการออกแบบระบบไฟฟ้าส าหรับมอเตอร์ป้ัมน ้ า

ให้กบัอาคาร 47 ชั้น จะเห็นไดว้า่ค่าท่ีค  านวณโดยใชโ้ปรแกรมคอมพิวเตอร์ไดข้อ้มูลตรงตามแบบท่ี

วศิวกรไดค้  านวณไวแ้ลว้ 

(6)  ขอ้เสนอแนะ 
6.1 การค านวณสายป้อนยงัมีขอ้จ ากดั คือ กรณีมอเตอร์มีขนาดใหญ่มาก หรือมีขนาดใหญ่

หลายตวั การก าหนดสายป้อนยงัไม่สามารถแยกเป็นสายควบได ้
6.2  ศึกษาและพฒันาต่อให้โปรแกรมมีความสามารถค านวณการประเมินราคาเบ้ืองตน้

ได ้
   


