
 

 

บทที ่1 
บทน า 

 

1.1 ความส าคญัของปัญหา 
 

1. ศึกษาเก่ียวกบัเร่ืองการขนานระหว่าง เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าซิงโครนสั กบั ระบบไฟฟ้า 
2. ศึกษาการประยกุตก์ารใชง้าน ของวงจรเฟสคอนโทรล และวงจรชอปเปอร์ ในการ
ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง และเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าซิงโครนสั 
3. การขนานเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้ามีการปรับค่าพารามิเตอร์หลายค่า เพื่อใหเ้ง่ือนไขตรงตาม    
หลกัการขนาน    

 

1.2 วตัถุประสงค์ของโครงงาน 
 

1. เพ่ือใหเ้ขา้ใจหลกัการพ้ืนฐานของการผลิตไฟฟ้าดว้ยเคร่ืองก าเนิดแบบซิงโครนสัชนิด
สามเฟส                 
2.  เพื่อใหเ้ขา้ใจวิธีการขนานเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าซิงโครนสัชนิดสามเฟส 
3.  เพื่อประยกุตใ์ชใ้นการเรียนหอ้งปฏิบติัการเคร่ืองจกัรกลไฟฟ้า  

 

1.3 ขอบเขตของโครงงาน 
 

1. สร้างชุดควบคุมความเร็วมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง ขนาด 1 KW  220V 
2. สร้างชุดควบคุมขดลวดฟิลลข์องเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าซิงโครนสัขนาด 0.8KW  400 V 
3.  ขนานเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าซิงโครนสัเขา้กบัระบบไฟฟ้าแบบดบัหมด ในหอ้งปฏิบติัการ
ทดลองเคร่ืองจกัรกลไฟฟ้า 
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1.4 ประโยชน์ที่ได้รับจากโครงงาน 
 

1. เพื่อใหน้กัศึกษาสามารถขนานเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าเขา้กบัระบบไฟฟ้าก าลงัแบบ ดบัหมด   
ได ้ 
2. สามารถน าความรู้ท่ีไดจ้ากการออกแบบวงจร เฟสคอนโทรล และวงจ รชอปเปอร์ ไป
ประยกุตใ์ชง้านต่อไป 
 

1.5 โครงสร้างของโครงงาน 
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ภาพท่ี 1.1 โครงสร้างของโครงงาน   


