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บทคดัย่อ 

คุณกฤษณะ ไซยรตัน์ มนุษยล์อ้พธิกีรขา่วเชา้กล่าวว่า ที่จรงิคนพกิารไม่ม ี ความพกิาร
ไม่ม ีจะมกีแ็ต่สภาพแวดลอ้มทีย่งัพกิาร แลว้มนัจะน ามาซึง่ค าว่า “ความพกิาร” และ “คนพกิาร” 
จงึเป็นทีม่าของค าถามว่า แลว้สถาปตัยกรรมแบบไหน ทีเ่หมาะกบัผูท้ีใ่ชร้ถเขน็จรงิๆ การศกึษา
ครัง้นี้จงึมวีตัถุประสงค์ เพื่อศกึษาการทดลองสรา้งทีว่่างทางสถาปตัยกรรมที่มลีกัษณะเฉพราะ
เจาะจง กบัผูท้ีใ่ชร้ถเขน็ว่าจะเป็นอยา่งไรโดยก าหนดบทบาทของสถาปตัยกรรม ใหม้สี่วนรว่มใน
การแกไ้ขปญัหาคุณภาพชวีติ  เพื่อเป็นประโยชน์ในการสรา้งสรรคอ์อกแบบสถาปตัยกรรมต่อไป 
ผลการวิเคราะหข้์อมลูและการสร้างแนวคิดการออกแบบ  มีลกัษณะดงัน้ี 
          การใชพ้ืน้ทีแ่นวตัง้ และกรณกีารเขา้ถงึพืน้ที่ทีม่คีวามต่างของระดบัเช่นการเปลีย่นระดบั 
ชัน้ภายใน และ ภายนอกของอาคารสถาปตัยกรรมส าหรบัผูใ้ชร้ถเขน็นัน้ จะเป็นอุปสรรคอยา่ง –
มากหากการออกแบบสามารถปรบัเปลีย่นวธิกีารสญัจรในทางต่างระดบัเพื่อเขา้ถงึเป้าหมายและ 
การผสมผสานกบัพืน้ทีก่จิกรรม ใหม้คีวามเหมาะสมกบัทางสญัจรของผูใ้ชร้ถเขน็ จะท าใหเ้กดิ
พืน้ทีท่ีส่ะดวกและมปีระสทิธภิาพในการสญัจรกบัผูใ้ชร้ถเขน็มากกว่าเดมิทีเ่ป็นอยู่ในโลกปจัจบุนั 
          การออกแบบสถาปตัยกรรมมลีกัษณะเป็นการทดลองสรา้งทีว่่างเพื่อพฒันากระบวนการ
ในการสรา้งแนวความคดิ และ วธิกีารในการเขา้ถงึพืน้ทีใ่หม้สีมัพนัธ ์กบัการเคลื่อนทีด่ว้ยรถเขน็ 
โดยค านึง ถงึวธิกีารเขา้ถงึส่วนต่างๆของพืน้ทีท่ ัง้แนวราบ และ แนวตัง้ทัง้ใน และนอกของอาคาร 
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บทท่ี 1 

บทน ำ 
ในบทที่ 1 นี้จะกล่าวถึงความเป็นมาของการศึกษา และประเด็นที่เกี่ยวข้องครอบคลุม

การศึกษาทัง้หมด ถึงแนวทางการศึกษาที่ผู้วจิยัได้สรา้งกรอบไว้ เพื่อให้การศึกษาด าเนินไป
อย่างถูกตามล าดบัขัน้ตอนและวตัถุประสงคข์องการศกึษา ซึง่ประกอบไปดว้ยรายละเอยีดต่างๆ 
ดงันี้ 
1.1 ควำมสนใจทำงลำด 

การเขา้ถงึพืน้ทีแ่ละสภาพแวดลอ้มนัน้เป็นสิง่ทีม่คีวามส าคญัต่อการด าเนินชวีติของมนุษย์
ทุกคนอย่างมาก และความจรงินัน้ “ ขา ” ก็เป็นอวัยวะที่ส าคัญมากที่สุดต่อการเดินเข้าถึง
สถานที่ต่างๆ เนื่องจากมนุษยต์้องการเคลื่อนไปยงัสถานที่หรอืพื้นที่ที่ต้องการอยู่เสมอ ซึ่งใน
กระบวนการดงักล่าวนัน้ การใช้ขา เดนิ วิง่ กระโดด รวมถงึการปีนป่าย ท าให้มนุษย์สามารถ
เคลื่อนที่เขา้ถงึได้อย่างเป็นปกต ิและหากพจิารณาถงึผู้ที่ต้องนัง่รถเขน็ หรอืมนุษยล์้อ ผู้ซึ่งไม่
สามารถเคลื่อนทีด่ว้ยขา หากแต่เปลีย่นเป็น “ลอ้” 

เกิดเป็นค าถามขึ้นว่าคนเราจะอยู่อย่างไร เมื่อวิธีการ การเข้าถึงพื้นที่ เปลี่ยนไป 
สภาพแวดล้อม รวมถึงสถาปตัยกรรมแบบไหนที่จะตอบรบัการเข้าถึงด้วยล้อเป็นอย่างไร 
สถาปตัยกรรมสามารถออกแบบเพื่อส่งเสรมิและสรา้งประสบการณ์ใหม่ให้กบัผู้ที่นัง่รถเขน็ได้
หรอืไม่ เพราะสถาปตัยกรรมนัน้มสี่วนอย่างมากในการสรา้งความสะดวกในการท ากจิกรรมของ
คนใหส้ าเรจ็ลุล่วงตามความต้องการ ยกตวัอย่างเช่นการเคลื่อนทีข่องมนุษยล์อ้ ซึง่ใชร้ถเขน็เป็น
หลกัจงึต้องการสถานที่ที่เหมาะสมที่ล้อสามารถจะเคลื่อนผ่านไปได้ ซึ่งต่างจากพื้นที่ของการ
เดนิ และองค์ประกอบทางสถาปตัยกรรมที่ต้องตอบรบัการใช้งานจากล้อ และการนัง่เป็นหลกั 
เมื่อเป็นเช่นน้ี แล้วสถาปตัยกรรมจะมบีทบาทและลกัษณะเป็นอย่างไร ?   กฤษณะ ไซยรตัน์ 
ผูใ้ชร้ถเขน็พธิกีรขา่วเชา้พดูบ่อยๆว่า….. ทีจ่รงิแลว้ คนพกิาร..ไมม่ ีความพกิาร..กไ็มม่ ีจะมกีแ็ต่
สภาพแวดล้อมทีย่งัพกิาร แลว้มนักน็ ามาซึ่งค าว่า “ความพกิาร” และ “คนพกิาร” จุดนี้เองแสดง
ให้เหน็ว่า มนุษยล์้อแยกตวัเองออกจากคนพกิาร เขาคอืคนปกต ิเพยีงแต่มสีรรีะร่างการที่ต่าง
ออกไป แต่ที่ไม่ปกติคอืสถาปตัยกรรมที่พวกเขาก าลงัใช้งานต่างหาก เพราะเมื่อสรรีะต่างกนั 
วธิกีารใชง้านหรอืขอ้จ ากดัต่างๆย่อมต่างกนั แต่กลบัต้องมาใชล้กัษณะเดยีวกนั ซึง่เหน็ไดช้ดัว่า
ไมเ่หมาะสม จงึน ามาสู่การศกึษา คน้ควา้และวเิคราะห ์เพื่อความเขา้ใจในกระบวนการออกแบบ
สถาปตัยกรรมทีม่คีวามสอดคลอ้งกบัการใชง้านและการเขา้ถงึพืน้ทีข่องผูใ้ชง้าน  คอืมนุษยล์อ้ผู้
นัง่รถเข็นที่มกีารเข้าถึงพื้นที่และสิ่งแวดล้อมด้วยวธิีการที่ต่างจากคนปกติ ว่ามลีกัษณะเป็น
อย่างไรแตกต่างจากคนปกตหิรอืไม่ มขีอ้จ ากดัอย่างไร ? เมื่อมสีภาพแวดล้อมที่ไม่พกิาร ด้วย
การมสีิง่อ านวยความสะดวกทีเ่อือ้ต่อการใชง้าน กจ็ะไมม่ ีคนพกิาร มกีแ็ต่คนปกตทิีใ่ชร้ถลอ้เดนิ 
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1.2 วตัถปุระสงค ์
1.2.1 เพื่อเป็นสถานที่รองรบักจิกรรมในด้านการใชอ้าคาร อย่างเท่าเทยีมกนัระหว่างผู้
พกิารทางการเคลื่อนไหว และผูค้นปกต ิ

 1.2.2 เพื่อเป็นอาคารทีไ่มม่ขีดีจ ากดัในการสญัจร 
 1.2.3 สรา้งบรรยากาศในการอยู่ร่วมกนัทางสงัคมของตนเองและ คนรอบข้างไม่ว่าจะ
เป็น ในแบบเพื่อนต่อเพื่อน ครอบครวั คนรกั จนถงึเพื่อนรว่มสงัคม 

 1.2.4 เพื่อเป็นสถานบ าบดัผูท้ีม่คีวามเครยีด 
 
1.3 ขอบเขตกำรศึกษำ 

 1.3.1 ศกึษาลกัษณะการเคลื่อนที่ด้วยล้อ โดยมุ่งเน้นที่ความสมัพนัธ์ระหว่างระดบัพื้น 
กบัองคป์ระกอบอื่นๆ ตลอดจนการเขา้ถงึส่วนใชง้านต่างๆ 

 1.3.2 ศึกษารูปแบบของทางลาด ว่ามลีกัษณะอย่างไร เหมาะกับอาคารประเภทใด
 1.3.3 ศึกษาทดลองเชิงเปรยีบเทียบสร้างเป็น แนวคิด และ ระบบในการออกแบบ
สถาปตัยกรรม โดยก าหนดเป็นการทดลองลงในพื้นที่และท าเป็นโครงการสมมติ เพื่อ
ทดลองออกแบบและจดัการกบัพืน้ทีด่งักล่าว 

 
1.4 ประโยชน์ท่ีคำดว่ำจะได้รบั  

 1.4.1 เข้าใจพฤติกรรม และ การใช้งานพื้นที่ของผู้ใช้ทางลาดที่มีความสมัพันธ์กับ
สภาพแวดลอ้ม 

 
1.5 ขัน้ตอนในกำรศึกษำ 
 1.5.1 เกบ็ขอ้มลูจากเอกสารทีเ่กีย่วขอ้ง  และ สงัเกตการณ์พฤตกิรรมของมนุษยล์อ้ 
 1.5.2 วิเคราะห์ข้อมูลที่ได้รวบรวมมา และ ตัง้สมมติฐานเพื่อใช้เป็นแนวคิดในการ

ออกแบบ 
 1.5.3 การออกแบบเชงิทดลอง จากพฤตกิรรมและขอ้จ ากดัทีไ่ดท้ าการศกึษา 
 1.5.4 สรปุการศกึษาและขอ้เสนอแนะ 
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ผงัขัน้ตอนกำรศึกษำ 
ภาพที ่1 ผงัขัน้ตอนการศกึษา 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1.6 วิธีกำรศึกษำ 
 1.6.1 การศึกษาข้อมูลเอกสาร บทความวชิาการ งานวจิยั และสื่อสารสนเทศต่างๆ 

เพื่อให้ทราบถึงข้อมูลต่างๆ รวมถึงแนวคิด และทศันคติ ที่สงัคมมต่ีอมนุษย์ล้อ และ
มนุษยล์้อมต่ีอสงัคม อนัจะเป็นฉนวนใจการหาจุดร่วมกนั ที่จะก่อเกดิเป็นแนวความคดิ
ในการออกแบบ สถาปตัยกรรมส าหรบัมนุษยล์อ้ในขัน้ต่อไป 

 1.6.2 การเรยีบเรยีงขอ้มูล จดัหวดหมู่และแบ่งเป็นระบบตามความส าคญัของเนื้อหาที่
ท าการศกึษา เพื่อความชดัเจนในการวเิคราะหข์อ้มลูต่อไป 

 1.6.3 การวเิคราะหแ์ละสงัเคราะหข์อ้มลูเพื่อสามารถน าประเดน็ทีเ่ป็นสาระหลกัทีส่ าคญั
มาพฒันาสู่แนวความคดิในการออกแบบ แล้วน าผลมาท าการสงัเคราะห ์ร่วมกบัวธิกีาร
ออกแบบทางสถาปตัยกรรม ในประเด็นที่ผู้ออกแบบให้ความส าคญั จากนัน้น าการ
แปลงแนวคดิในการออกแบบจากนามธรรมสู่รปูแบบทีเ่ป็นรปูธรรมเพื่อเป็นกรอบในการ
พฒันาแนวความคดิสรา้งสรรคใ์นการออกแบบต่อไป 

 1.6.4 ก าหนดกรอบแนวความคดิ เพื่อพฒันาออกแบบงานสถาปตัยกรรมส าหรบัมนุษย์
ลอ้ และ คนปกตเิพื่อความเท่าเทยีม 

 1.6.5 เสนอผลงานการออกแบบสถาปตัยกรรม 



บทท่ี 2 
การศึกษาทฤษฎี แนวคิดท่ีเก่ียวข้องและกรณีศึกษา 

 
แนวคิดและหลกัการต่างๆท่ีเก่ียวข้อง     
การศึกษาเก่ียวกบัผู้ใช้รถเขน็ในทางสญัจรต่างระดบัและแนวตัง้ 
        ในบทที ่2 นี้จะเป็นการเริม่ตน้การศกึษาเรื่องราวต่างๆ ทีเ่กีย่วกบัผูใ้ชร้ถเขน็ โดยสามารถ
แบ่งเป็นส่วนต่างๆ ตามรปูแบบของการศกึษาเป็น 3 ส่วนคอื การศกึษาจากแหล่งขอ้มลูวชิาการ 
และการศกึษาจากการทดลองนัง่รถเขน็ดว้ยตนเอง รวมถงึการทดลองศกึษาการใชง้านของทาง
ลาดทุกรูปแบบเพื่อเพิ่มมติิทางการศึกษาให้มากขึ้นซึ่งอาจจะเป็นประโยชน์ต่อการออกแบบ
ต่อไป 
 
2.1 ส่วนท่ี 1 การศึกษาจากแหล่งข้อมลูวิชาการ 
 ในส่วนนี้จะท าการคน้ควา้ขอ้มลูทางวชิาการทีส่ามารถน ามาอ้างองิได้ ครอบคลุมตัง้แต่
ความหมาย สาเหตุของการเป็นผูใ้ชร้ถเขน็ บทความทางการศกึษาเกีย่วกบัการเคลื่อนทีแ่ละการ
เขา้ถงึของผูท้ีต่อ้งนัง่รถเขน็ เป็นตน้ 
 

2.1.1 ความหมายของคนพิการทางการเคล่ือนไหว 
ตามพระราชบญัญตักิารฟ้ืนฟูสมรรถภาพคนพกิาร “พ.ศ. 2534” ได้ให้ความหมายของ 

“คนพกิารทางการเคลื่อนไหว”  ว่าหมายถงึคนทีม่คีวามบกพรอ่งทางกายภาพทีเ่หน็ไดช้ดัและไม่
สามารถประกอบกจิวตัรหลกัในชวีติประจ าวนัได ้หรอืสูญเสยีการเคลื่อนไหว มอื แขน ขา หรอื
ล าตัว เนื่องจากแขนหรือขาขาด อัมพาต หรือกล้ามเนื้ออ่อนแรงจนไม่สามารถท ากิจวัตร
ประจ าวนัได ้ 

 
กล่าวโดยสรุป คนพกิารทางกายภาพหรอืเคลื่อนไหวเป็นคนพกิารที่มคีวามบกพร่อง

ทางการเคลื่อนไหว การทรงตวั การทรงท่า มปีญัหาเรื่องการควบคุมการท างานของกลา้มเน้ือ 
เช่น มคีวามยากล าบากในการเคลื่อนไหวแขนและขาหรอืไม่สามารถเคลื่อนไหวแขนขาได้ ซึ่ง
ปญัหาของความพกิารที่เกิดขึ้นจะมากน้อยแค่ไหนขึ้นอยู่กบัความบกพร่องทางกายและการ
เคลื่อนไหวทีเ่กดิขึน้กบัแต่ละคน 
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2.1.2 ลกัษณะของความพิการ 
คนพกิารทางการเคลื่อนไหวเป็นกลุ่มคนพกิารทีม่จี านวนมากในสงัคม ซึง่มอียูห่ลาย
ประการ โดยสามารถแบ่งตามช่วงเวลาทีเ่กดิความพกิารไดเ้ป็น 3กลุ่มหลกัคอื  
 
2.1.2.1 เหตุแต่ก าเนิด  ( Congenital ) ซึ่งอาจเกิดขณะที่แม่ตัง้ครรภ์ เช่น หัด

เยอรมนัท าใหล้กูเกดิมามรีา่งกายแขนขาพกิารผดิรปูร่าง 
2.1.2.2 เกดิจากอุบตัเิหตุต่างๆ ( Trauma ) เช่นอุบตัเิหตุจากจราจร การท างาน ภยั

สงคราม ภยัธรรมชาต ิท าให้อวยัวะถูกตดัขาด หรอืเกดิจากอุบตัเิหตุจาก
กระดกูสนัหลงัถูกกระแทก หรอืไขสนัหลงัถูกตดัขาด 

2.1.2.3 เกดิจากโรคบางชนิด ไดแ้ก่ 
- โรคระบบประสาท กลา้มเนื้อและกระดูก ทีเ่รยีกว่า อมัพาต เป็นอาการที่
เกดิจาก การสูญเสยีประสาทส่วนกลางและส่วนปลาย รวมทัง้ระบบเกีย่วกบั
การเคลื่อนไหวและรบัรู้ความรู้สกึต่างๆ ที่พบบ่อยได้แก่ อมัพาตครึ่งซีก 
อมัพาตครึ่งทอน อัมพาตทัง้ตัว และอมัพาตแขน หรอืขาข้างใดข้างหนึ่ง 
 
- โรคสมองพกิาร ที่เรยีกว่า CP ซึ่งย่อมาจาก Cerebral Palsy เป็นสภาพ
ความพกิารทีเ่กดิจากศูนยก์ารควบคุมการเคลื่อนไหวทางสมองถูกท าลาย 
โดยอาการจะมมีากน้องขึน้อยู่กบัระดบัความรุนแรงของการถูกท าลายของ
สมองดังกล่าว แต่อาการที่ม ักจะพบตัง้แต่เด็ก ซึ่งมีทัง้ประเภทอ่อน
ปวกเปียกและประเภทที่มีอาการเกร็ง มีแขนขาและล าตัว หงิกงอ 
 
- โรคโปลโิอ เกดิจากการตดิเชื้อไวรสัที่เซล์ของไขสนัหลงั มกัเป็นกบัเด็ก 
ภายหลงัจากการเป็นโรคนี้แล้ว จะมคีวามพกิารหลงเหลอือยู่เช่น เช่นแขน
หรอืขาลบี อ่อนแรง 
- โรคกล้ามเนื้อสลาย ( Muscular Dystrophy ) เกิดจากความเสื่อมของ
กล้ามเนื้อ โดยกล้ามเนื้อจะค่อยๆ อ่อนแรงลง จนในที่สุดจะหยุดการ
เจรญิเตบิโต 
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2.2 ส่วนท่ี 2 การศึกษาและทดลองออกแบบทางลาด 
 
 เพื่อการเขา้ถงึพืน้ทีแ่นวตัง้ โดยใชม้าตรฐานการออกแบบตามหลกัอารยสถาปตัยกรรม 
( Universal Design )มอีงคป์ระกอบและเงือ่นไขในการทดลองออกแบบดงันี้ 

- ศกึษาว่ามทีางลาดรปูแบบใดบา้ง 

- ทดลองว่าแต่ละรปูแบบสามารถ ท าใหเ้กดิพืน้ทีแ่บบใด 

- ทดลองรปูแบบทางลาดกบัขนาดอาคาร 

- ทดลองออกแบบทางลาดกบัโครงสรา้ง เสา,คาน 

- โดยก าหนดความสงู ของพืน้สู่พืน้ ( Floor to floor ) แต่ละชัน้ที ่4.50 เมตร 

หมายเหตุ : ถ้าพื้นสู่พื้นมีระยะต ่ าหรือน้อยกว่า 4.50 เมตร จะท าให้ระยะความสูง
ระหว่างพื้นทางลาดและเพดานทางลาดไม่เพยีงพอต่อการใช้งาน ในกรณีทางลาดต้อง
วนทบัซอ้นเพื่อขึน้หลายชัน้ 
โดยจะไดค้วามสงู พืน้ทางลาด และ เพดานทางลาดห่างกนัที ่2.80 เมตร 

ทางลาดทัง้หมดมี 4 รปูแบบดงัน้ี 

1.  ทางลาดเสน้ตรง 180 องศา                    2.  ทางลาดหกัเลีย้ว ลกัษณะอกัษร L 90 องศา 

3.  ทางลาดพบัผา้ หกัเลีย้ว 180 องศา          4.  ทางลาดลกัษณะวงกลม 

 

รปูที ่2 รปูแบบทางลาดทีจ่ะศกึษา 
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2.2.1 รปูแบบท่ี 1 ทางลาดแนวเส้นตรง 
 

รปูที ่3 ภาพทางลาดแนวเสน้ตรง 

 
 

เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่1  

- ก าหนดความสงู ของพืน้สู่พืน้ ( Floor to floor ) แต่ละชัน้ที ่4.50 เมตร 

หมายเหตุ : ถ้าพื้นสู่พื้นมีระยะต ่ าหรือน้อยกว่า 4.50 เมตร จะท าให้ระยะความสูง
ระหว่างพื้นทางลาดและเพดานทางลาดไม่เพยีงพอต่อการใช้งาน ในกรณีทางลาดต้อง
วนทบัซอ้นเพื่อขึน้หลายชัน้ 
โดยจะไดค้วามสงู พืน้ทางลาด และ เพดานทางลาดห่างกนัที ่2.80 เมตร 
 

รปูที ่4 ผลลพัธร์ะยะความสงู Floor to ceiling 
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รปูที ่5 ระยะทางลาดแนวเสน้ตรง 

 
รปูที ่6 ทางลาดแนวเสน้ตรง 
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เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่2 

- ก าหนดระยะความห่างของโครงสร้างเสา , คาน ที่ 8 เมตรที่เป็นระยะที่ใกล้ที่สุดใน

รปูแบบอาคารขนาดใหญ่ 

- ตัง้กรอบขนาดพืน้ที ่2,000 ตารางเมตร เพื่อดูและศกึษาว่าลกัษณะของทางลาดรปูแบบ

นี้ควรน าไปออกแบบเพื่อการใชง้านอยา่งไรในงานออกแบบ 

รปูที ่7 การศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 

 

 

รปูที ่8 การศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 
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 2.2.2  รปูแบบท่ี 2 ทางลาดหกัเล้ียวลกัษณะอกัษร L 
 

รปูที ่9 ภาพรปูแบบทางลาดหกัเลีย้วลกัษณะอกัษร L 

 
 
รปูแบบของทางลาดลกัษณะอกัษร L สามารถออกแบบได้ 3 รปูแบบดงัน้ี 

2.2.2.1 รปูแบบย่อยท่ี 1 ( ทางลาดลกัษณะอกัษร L ) 

เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่1  

- ก าหนดความสงู ของพืน้สู่พืน้ ( Floor to floor ) แต่ละชัน้ที ่4.50 เมตร 

หมายเหตุ : ถ้าพื้นสู่พื้นมีระยะต ่ าหรือน้อยกว่า 4.50 เมตร จะท าให้ระยะความสูง
ระหว่างพื้นทางลาดและเพดานทางลาดไม่เพยีงพอต่อการใช้งาน ในกรณีทางลาดต้อง
วนทบัซอ้นเพื่อขึน้หลายชัน้ 
โดยจะไดค้วามสงู พืน้ทางลาด และ เพดานทางลาดห่างกนัที ่2.80 เมตร 
 

รปูที ่10 ภาพรปูแบบทางลาดหกัเลีย้วลกัษณะอกัษร L 
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รปูที ่11 ศกึษาทดลอง ทางลาดหกัเลี้ยวลกัษณะอกัษร L 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



12 
 

เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่2 

- ก าหนดระยะความห่างของโครงสร้างเสา , คาน ที่ 8 เมตรที่เป็นระยะที่ใกล้ที่สุดใน

รปูแบบอาคารขนาดใหญ่ 

- ตัง้กรอบขนาดพืน้ที ่1,000 ตารางเมตร เพื่อดูและศกึษาว่าลกัษณะของทางลาดรปูแบบ

นี้ควรน าไปออกแบบเพื่อการใชง้านอยา่งไรในงานออกแบบ 

 

รปูที ่12 ระยะศกึษาทดลอง ทางลาดหกัเลีย้วลกัษณะอกัษร L 
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พนืทีท่ีเ่กดิขึน้ภายในของทางลาด 

รปูที ่13 การศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 

 
 
 

รปูที ่14 การศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 
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เง่ือนไขการศกึษาทดลอง ท่ี 2 

- ก าหนดระยะความห่างของโครงสร้างเสา , คาน ท่ี 8 เมตรท่ีเป็นระยะท่ีใกล้ท่ีสดุในรูปแบบ

อาคารขนาดใหญ่ 

- ตัง้กรอบขนาดพืน้ท่ี 2,000 ตารางเมตร เพ่ือดแูละศกึษาว่าลกัษณะของทางลาดรูปแบบนี ้

ควรน าไปออกแบบเพ่ือการใช้งานอยา่งไรในงานออกแบบ 

 

รปูที ่15 ระยะศกึษาทดลอง ทางลาดหกัเลีย้วลกัษณะอกัษร L 
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พืน้ท่ีท่ีเกิดขึน้ภายนอกของทางลาด 

รปูที ่16 การศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 

 
 

รปูที ่17 การศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



16 
 

  2.2.2.2 รปูแบบย่อยท่ี 2 ( ทางลาดลกัษณะอกัษร L สลบัฟันปลา ) 
 
 เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่1  

- ก าหนดความสงู ของพืน้สู่พืน้ ( Floor to floor ) แต่ละชัน้ที ่4.50 เมตร 

หมายเหตุ : ถ้าพื้นสู่พื้นมีระยะต ่ าหรือน้อยกว่า 4.50 เมตร จะท าให้ระยะความสูง
ระหว่างพื้นทางลาดและเพดานทางลาดไม่เพยีงพอต่อการใช้งาน ในกรณีทางลาดต้อง
วนทบัซอ้นเพื่อขึน้หลายชัน้ 
โดยจะไดค้วามสงู พืน้ทางลาด และ เพดานทางลาดห่างกนัที ่2.80 เมตร 
 

รปูที ่18 ระยะทางลาดลกัษณะอกัษร L สลบัฟนัปลา 
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รปูที ่19 ศกึษาทดลอง ทางลาดลกัษณะอกัษร L สลบัฟนัปลา 
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 2.2.2.3 รปูแบบย่อยท่ี 3 ( ทางลาดหกัเล้ียว 90 องศา ส่ีเหล่ียมผนืผา้ ) 
 

เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่1  

- ก าหนดความสงู ของพืน้สู่พืน้ ( Floor to floor ) แต่ละชัน้ที ่4.50 เมตร 

หมายเหตุ : ถ้าพื้นสู่พื้นมีระยะต ่ าหรือน้อยกว่า 4.50 เมตร จะท าให้ระยะความสูง
ระหว่างพื้นทางลาดและเพดานทางลาดไม่เพยีงพอต่อการใช้งาน ในกรณีทางลาดต้อง
วนทบัซอ้นเพื่อขึน้หลายชัน้ 
โดยจะไดค้วามสงู พืน้ทางลาด และ เพดานทางลาดห่างกนัที ่2.80 เมตร 

 

 

รปูที ่20 ผลลพัธร์ะยะความสงู Floor to ceiling 
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รปูที ่21 ทางลาดหกัเลีย้ว 90 องศา สีเ่หลีย่มผนืผา้ 
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รปูที ่22 การทดลองน าทางลาดหกัเลี้ยว 90 องศา สีเ่หลีย่มผนืผา้มาต่อกนั 
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เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่2 

- ก าหนดระยะความห่างของโครงสร้างเสา , คาน ที่ 8 เมตรที่เป็นระยะที่ใกล้ที่สุดใน

รปูแบบอาคารขนาดใหญ่ 

- ตัง้กรอบขนาดพืน้ที ่2,000 ตารางเมตร เพื่อดูและศกึษาว่าลกัษณะของทางลาดรปูแบบ

นี้ควรน าไปออกแบบเพื่อการใชง้านอยา่งไรในงานออกแบบ 

 

 

รปูที ่23 ระยะทางลาดหกัเลีย้ว 90 องศา สีเ่หลีย่มผนืผา้ 
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รปูที ่24 ศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 

 
 
 
 

รปูที ่25 ศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 
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 2.2.3 รปูแบบท่ี 3 ทางลาดหกัเล้ียว 180 องศา ลกัษณะพบัผา้ 
 

ภาพที ่26 ทางลาดหกัเลีย้ว 180 องศา ลกัษณะพบัผา้ 

 

 
เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่1  

- ก าหนดความสงู ของพืน้สู่พืน้ ( Floor to floor ) แต่ละชัน้ที ่4.50 เมตร 

หมายเหตุ : ถ้าพื้นสู่พื้นมีระยะต ่ าหรือน้อยกว่า 4.50 เมตร จะท าให้ระยะความสูง
ระหว่างพื้นทางลาดและเพดานทางลาดไม่เพยีงพอต่อการใช้งาน ในกรณีทางลาดต้อง
วนทบัซอ้นเพื่อขึน้หลายชัน้ 
โดยจะไดค้วามสงู พืน้ทางลาด และ เพดานทางลาดห่างกนัที ่2.80 เมตร 
 

ภาพที ่27 ผลลพัธร์ะยะความสงู Floor to ceiling 
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ภาพที ่28 ศกึษาทดลองทางลาดหกัเลีย้ว 180 องศา ลกัษณะพบัผา้ 
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เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่2 

- ก าหนดระยะความห่างของโครงสร้างเสา , คาน ที่ 8 เมตรที่เป็นระยะที่ใกล้ที่สุดใน

รปูแบบอาคารขนาดใหญ่ 

- ตัง้กรอบขนาดพืน้ที ่1,000 ตารางเมตร เพื่อดูและศกึษาว่าลกัษณะของทางลาดรปูแบบ

นี้ควรน าไปออกแบบเพื่อการใชง้านอยา่งไรในงานออกแบบ 

 

 

รปูที ่29 ระยะทางลาดหกัเลีย้ว 180 องศา ลกัษณะพบัผา้ 
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ภาพที ่30 ศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 
 

 
 
 

ภาพที ่31 ศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 
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2.2.4 รปูแบบท่ี 4 ทางลาดลกัษณะวงกลม 

ภาพที ่32 ทางลาดลกัษณะวงกลม 

 
 

เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่1  

- ก าหนดความสงู ของพืน้สู่พืน้ ( Floor to floor ) แต่ละชัน้ที ่4.50 เมตร 

หมายเหตุ : ถ้าพื้นสู่พื้นมีระยะต ่ าหรือน้อยกว่า 4.50 เมตร จะท าให้ระยะความสูง
ระหว่างพื้นทางลาดและเพดานทางลาดไม่เพยีงพอต่อการใช้งาน ในกรณีทางลาดต้อง
วนทบัซอ้นเพื่อขึน้หลายชัน้ 
โดยจะไดค้วามสงู พืน้ทางลาด และ เพดานทางลาดห่างกนัที ่2.80 เมตร 
 
 

ภาพที ่33 ผลลพัธร์ะยะความสงู Floor to ceiling 
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ภาพที ่34 ระยะทางลาดลกัษณะวงกลม 

 
ภาพที ่35 ศกึษาทางลาดลกัษณะวงกลม 
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เงือ่นไขการศกึษาทดลอง ที ่2 

- ก าหนดระยะความห่างของโครงสร้างเสา , คาน ที่ 8 เมตรที่เป็นระยะที่ใกล้ที่สุดใน

รปูแบบอาคารขนาดใหญ่ 

- ตัง้กรอบขนาดพืน้ที ่2,000 ตารางเมตร เพื่อดูและศกึษาว่าลกัษณะของทางลาดรปูแบบ

นี้ควรน าไปออกแบบเพื่อการใชง้านอยา่งไรในงานออกแบบ 
 

ภาพที ่36 ศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 

 

 

ภาพที ่37 ศกึษาทดลอง โครงสรา้ง และ ขนาดของอาคาร 
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2.2.5 สรปุส่วนท่ี 2 การศึกษารปูแบบของทางลาด 
 
( ความเหมาะสมในการออกเพ่ือนการใช้งาน ) 

2.2.5.1 รปูแบบท่ีเหมาะกบัการมุ่งเน้นเพ่ือเข้าสู่เป้าหมายโดยตรง คือ 
2.2.5.1.1 รปูแบบทางลาดแนวเสน้ตรง 
: ลกัษณะตรงยาวไมม่กีารหกัเลีย้ว สะดวกต่อการสญัจร 
2.2.5.1.2 รปูแบบทางลาดหกัเลีย้ว 180 องศา ลกัษณะพบัผา้ 
: เป็นการ วนขึน้-ลงไมม่พีืน้ทีว่่างระหว่างทางลาด ไมม่คีวามสมัพนัธก์บัพืน้ทีม่ากนกั 
 

2.2.5.2 รปูแบบท่ีเน้นให้ทางลาดมีความสมัพนัธก์บั พื้นท่ีว่าง (Space) คือ 
2.2.5.2.1 รปูแบบทางลาดหกัเล้ียว ลกัษณะอกัษร L 90 องศา 
: เพราะรปูแบบทางลาดมลีกัษณะโอบลอ้มพืน้ทีว่่าง ท าใหม้คีวามสมัพนัธก์บัพืน้ทีม่าก
ในเรือ่งของการเขา้ถงึและใชพ้ืน้ทีม่าก 
2.2.5.2.2 รปูแบบทางลาดหกัเล้ียว ลกัษณะสลบัฟันปลา 90 องศา 
: ดว้ยลกัษณะการหกัเลี้ยวแบบฟนัปลาท าให ้รวมถงึเป็นการบงัคบัเรื่องของมุมมองที่
ผูใ้ชท้ีถู่กบงัคบัใหม้องสลบัซา้ย และ ขวา 
2.2.5.2.3 รปูแบบทางลาดหกัเล้ียว ส่ีเหล่ียมผนืผา้ 90 องศา 
: ลกัษณะทางลาดแบบนี้จะนิยมน ามาออกแบบภายในของอาคาร เพราะมชี่องว่างตรง
กลางระหว่างทางลาด เหมาะส าหรบัอาคารที่ต้องการให้มกีาร Duble space เพื่อให้มี
ความสมัพนัธก์นัในแต่ละพืน้ชัน้ 
2.2.5.2.4 รปูแบบทางลาดลกัษณะวงกลม 
: ลกัษณะทางลาดแบบนี้จะนิยมน ามาออกแบบภายในของอาคาร เพราะมชี่องว่างตรง
กลางระหว่างทางลาด เหมาะส าหรบัอาคารที่ต้องการให้มกีาร Duble space เพื่อให้มี
ความสมัพนัธก์นัในแต่ละพืน้ชัน้ 
 

( เหมาะกบัการออกแบบอาคารประเภทใด ) 

“ ทุกรปูแบบเหมาะกบัอาคารขนาดใหญ่ “ 

เพราะด้วยกฎหมายการออกแบบเพื่อนผู้พิการ ก าหนดให้การออกแบบทางลาด คือ 1:12  
เพื่อให้สะดวกต่อการสญัจร จงึท าให้ทางลาดใช้พื้นที่ในการก่อสรา้งมาก ยิง่อาคารมคีวามสูง
เท่าไหร ่ขนาดของทางลาดกจ็ะเพิม่ขึน้ 
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2.3 ส่วนท่ี 3 การศึกษาและทดลองวิเคราะห์ระยะทางสญัจร 

รปูแบบทีเ่ลอืกใชใ้นการทดลองออกแบบโครงการ ม ี3 รปูแบบ คอื 

 

2.3.1 แบบท่ี 1 ( ทางลาดลกัษณะอกัษร L ) 

ภาพที ่38 ศกึษาและทดลองออกแบบทางลาด( ทางลาดลกัษณะอกัษร L ) เพือ่ใชใ้นการออกแบบโครงการ 

 

 

ข้อดี : มพีืน้ทีว่่างตรงกลาง เพื่อเป็นพืน้ทีก่จิกรรมระหว่างหอ้งพกัอาศยั 

ข้อเสีย : การสญัจรจาก Target 1 สู่หอ้งหมายเลข 1-7 จะใชร้ะยะทางทีไ่กล ซึง่หมายเลข 1 อาจ
จ าเป็นตอ้งสญัจรผ่าน 2-11 ซึง่เป็นระยะทางทีไ่กลมากเพื่อไปลงทางลาด 
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2.3.2 แบบท่ี 2 ( ทางลาดหกัเล้ียว 90 องศา ส่ีเหล่ียมผนืผา้ ) 

 

ภาพที ่39 ศกึษาและทดลองออกแบบทางลาด ( หกัเล้ียว 90 องศา ส่ีเหล่ียมผนืผา้ )เพือ่ใชใ้นการออกแบบโครงการ 

 

 

ข้อดี : มพีืน้ทีว่่างตรงกลาง เพื่อเป็นพืน้ทีก่จิกรรมระหว่างหอ้งพกัอาศยั 

ข้อเสีย : การสญัจรจาก Target 1 สู่หอ้งหมายเลข 1-4 , 9 จะใชร้ะยะทางทีไ่กล ซึง่หมายเลข 1 
อาจจ าเป็นตอ้งสญัจรผ่าน 2-6 หรอื 10-7 ซึง่เป็นระยะทางทีไ่กลมากเพื่อไปลงทางลาด 
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2.3.3 แบบท่ี 3 ทางลาดหกัเล้ียว 180 องศา ลกัษณะพบัผา้ 
 

ภาพที ่40 ศกึษาและทดลองออกแบบทางลาด (ทางลาดหกัเล้ียว 180 องศา ลกัษณะพบัผา้)เพือ่ใชใ้นการออกแบบโครงการ 

 
 
ข้อดี : ใชพ้ืน้ทีน้่อยในการก่อสรา้ง มุง้เน้นเพื่อเขา้สู่เป้าหมาย ชัน้ต่อชัน้ 

ข้อเสีย : ไมม่พีืน้ทีว่่างตรงกลางเพื่อเป็นพืน้ทีก่จิกรรม การสญัจรจาก Target 1 สู่หอ้งหมายเลข 
1 และ 6 จะใช้ระยะทางที่ไกล ซึ่งหมายเลข 1 และ 6 อาจจ าเป็นต้องสญัจรผ่าน 2-3 , 5-4 ซึ่ง
เป็นระยะทางทีไ่กลมากเพื่อไปลงทางลาด 
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2.3.4 แบบท่ี 4 การแก้ปัญหาระยะทาง 
โดยใชท้างลาดใหเ้ป็นจดุเชื่อมต่อ และ กระจายสู่เป้าหมาย 

 

ภาพที ่41 ศกึษาและทดลองออกแบบเพือ่แกป้ญัหาระยะทางเพือ่เขา้สู่เป้าหมาย 

 
 
 
ภาพที ่42 ศกึษาและทดลองออกแบบเพือ่แกป้ญัหาระยะทางเพือ่เขา้สู่เป้าหมาย 
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ภาพที ่43 ศกึษาและทดลองออกแบบเพือ่แกป้ญัหาระยะทางเพือ่เขา้สู่เป้าหมาย 

 

 
 
 
ข้อดี : สามารถเริม่จากจุด Start เพยีงจุดเดยีวกส็ามารถกระจายเพื่อเขา้สู่เป้าหมาย 1 , 2 , 3 , 
4 ไดโ้ดยไมต่อ้งสญัจรผ่านระยะทางทีไ่ม่จ าเป็น 

ข้อเสีย : มทีางลาดที่เยอะขึน้ เพื่อกระจายการเขา้สู่เป้าหมายจงึท าให้ ใช้พื้นที่เยอะ และถ้าดู
จาก ภาพที่ 30 รปูแบบนี้ยงัต้องมะเส้นสขีาวคอืทางสญัจร (Circulation) ซึง่ทางสญัจรนี้มนัเป็น
การทบัซอ้นกนักบัทางลาด ซึง่ทางลาดควรจะเป็นทางสญัจรหลกั และเป็นตวักระจายสู่เป้าหมาย
โดยตรง 
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2.3.5 แบบท่ี 5 การแก้ปัญหาระยะทาง และทางสญัจรท่ีไม่จ าเป็น 

โดยใชท้างลาดรปูแบบพบัผา้เป็นทางสญัจรหลกัทัง้แนวนอนและแนวตัง้ ใชช้านพกัของทางลาด
เป็นตวักระจายสู่เป้าหมายโดยตรง 

 

ภาพที ่44 ศกึษาและทดลองออกแบบเพือ่แกป้ญัหาระยะทางเพือ่เขา้สู่เป้าหมาย 

 
 
 
ภาพที ่45 ศกึษาและทดลองออกแบบเพือ่แกป้ญัหาระยะทางเพือ่เขา้สู่เป้าหมาย 
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ภาพที ่46 ศกึษาและทดลองออกแบบเพือ่แกป้ญัหาระยะทางเพือ่เขา้สู่เป้าหมาย 

 

 

ข้อดี : จากจุดเริม่ต้น 1 และ 2 สามารถเขา้สู่เป้าหมายได้โดนตรงโดยมตีวักระจายคอืชานพกั
ของทางลาด ประหยดัพืน้ทีใ่นการก่อสรา้ง 

ข้อเสีย : จะมพีืน้ทีท่ีเ่สยีไปนิดหน่อยเพราะหอ้งจะเรยีงตวักนัตามความลาดชนัของทางลาดตรง
ต าแหน่งใต้ห้องพกัเพยีงแค่ชัน้แรก ชัน้ต่อๆไปจะไม่เสยีพื้นที่เพราะจะมหี้องชัน้บนต่อขึ้นไป
เลื่อยๆ และไมม่พีืน้ทีว่่างเพื่อเป็นลานกจิกรรม 

ในเรื่องโครงสรา้งจะท าใหต้้องมคีานรบัน ้าหนักพื้นของแต่ละห้องเพิม่ เพราะพื้นแต่ละห้องเป็น
คนละชุดกนั 
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2.3.6 แบบท่ี 6 การแก้ปัญหาระยะทาง และทางสญัจรท่ีไม่จ าเป็น 

 

ภาพที ่47 ศกึษาและทดลองออกแบบเพือ่แกป้ญัหาระยะทางเพือ่เขา้สู่เป้าหมาย 

 

 

ภาพที ่48 ศกึษาและทดลองออกแบบเพือ่แกป้ญัหาระยะทางเพือ่เขา้สู่เป้าหมาย 
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ภาพที ่49 ศกึษาและทดลองออกแบบเพือ่แกป้ญัหาระยะทางเพือ่เขา้สู่เป้าหมาย 

 

 

ข้อดี : จากจุดเริม่ต้น 1 และ 2 สามารถเขา้สู่เป้าหมายได้โดนตรงโดยมตีวักระจายคอืชานพกั
ของทางลาด ประหยดัพื้นที่ในการก่อสรา้ง มพีื้นที่ว่างตรงกลางระหว่างทางลาดหรอืเพื่อเป็น
ลานกจิกรรม 

ข้อเสีย : จะมพีืน้ทีท่ีเ่สยีไปนิดหน่อยเพราะหอ้งจะเรยีงตวักนัตามความลาดชนัของทางลาดตรง
ต าแหน่งใต้ห้องพกัเพยีงแค่ชัน้แรก ชัน้ต่อๆไปจะไม่เสยีพื้นที่เพราะจะมหี้องชัน้บนต่อขึ้นไป
เลื่อยๆ 

ในเรื่องโครงสรา้งจะท าใหต้้องมคีานรบัน ้าหนักพื้นของแต่ละห้องเพิม่ เพราะพื้นแต่ละห้องเป็น
คนละชุดกนั 
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2.3.7 สรปุส่วนท่ี 3 การแก้ปัญหาระยะทาง และทางสญัจรท่ีไม่จ าเป็น 

- แบบที ่5 ในขอ้ 2.3.5 เป็นรปูแบบทีป่ระหยดัพืน้ทีมุ่ง้เน้นเขา้สู่เป้าหมายโดยตรงไม่มพีืน้ทีเ่พื่อ
เป็นลานกจิกรรม (เหมาะกบัพืน้ทีต่ ัง้โครงการทีไ่มใ่หญ่มาก) 

- แบบที่ 6 ในข้อ 2.3.6 เป็นรูปแบบที่ต้องการให้ห้องพัก มีความสัมพันธ์กับพื้นที่ว่างลาน
กจิกรรมหรอื สามารถออกแบบใหเ้ป็นสวนเลก็ตรงกลางได ้ 

(เหมาะกบัพืน้ทีต่ ัง้โครงการทีม่ขีนาดใหญ่) 

2.3.7.1 ผลลพัธท่ี์ได้จากจากศึกษาทดลองทัง้หมด 

การก าหนดระยะความสูงของพืน้แต่ละชัน้ ( Floor to floor ) เพื่อใหไ้ดร้ะยะความสูงระหว่างพืน้
ของทางลาด และ เพดานของทางลาด ( Floor to ceiling ) ได้ตามความเหมาะสมในการใชง้าน 
ผลลพัธ์คอืต้องก าหนดระยะความสูงพื้นที่ 4.50 เมตร เพื่อให้ได้ระยะความสูงระหว่างพื้นของ
ทางลาด และ เพดานของทางลาด ที ่2.80 เมตร เป็นมาตรฐานขึน้ต ่า 

 

ภาพที ่50 ผลลพัธร์ะยะความสงู Floor to ceiling ทางลาดหกัเลีย้ว 90 องศา 
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ภาพที ่51 ผลลพัธร์ะยะความสงู Floor to ceiling ทางลาดลกัษณะพบัผา้ 
 

 
 
 
ภาพที ่52 ผลลพัธร์ะยะความสงู Floor to ceiling ทางลาดลกัษณะวงกลม 
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2.4 สรปุผลการศึกษารปูแบบของทางลาด 
ทางลาดทีท่ าการศกึษาไดร้ปูแบบทัง้หมด 4 รปูแบบ โดยจ าแนกออกเป็น 6 รปูแบบ ( ดตูาราง ) 

ตารางที ่1 สรุปผลการศกึษารปูแบบของทางลาด 
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2.5 ลกัษณะของทางลาดและปัญหาท่ีเกิดขึ้น 
ทางลาดจะมปีญัหาคือ ระยะทางการสญัจรจากจุดหน่ึงไปยงัจุดที่สอง ( Target 1 to 

Target 2 )จะมรีะยะทางทีไ่กลหรอืเป็นการอ้อมเพื่อขึน้หรอืลง แต่ในขอ้จ ากดันัน้กย็งัสามารถน า
ทางลาดเหล่านัน้ไปออกแบบใชก้บัอาคารบางประเภทใหเ้กดิประสทิธภิาพไดเ้ช่นกนั ( ดตูาราง ) 
 

ตารางที ่2 ลกัษณะของทางลาดและปญัหาทีเ่กดิขึน้ 
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2.6 การแก้ปัญหาลกัษณะของทางลาดให้มีประสิทธิภาพ 

โดยเป็นการน าทางลาดแต่ละรปูแบบมาเชื่อมต่อกนั เพื่อใหก้ารสญัจรจากจุดหนึ่งไปยงัจุด
ทีส่อง(Target 1 to Target 2 ) มปีระสทิธภิาพคุม้ค่า ในเรื่องของพืน้ทีแ่ละระยะทาง หรอือาจท า
ใหเ้กดิเป็นจุดทสีามและสี ่(Target 3 , Target 4 ) ขึน้มาอกีดว้ย หรอืจะสามารถใชช้านพกัแต่ละ
จดุของทางลาดท าหน้าทีเ่ป็นตวักระจายเขา้สู่พืน้ทีก่จิกรรม ( ดตูาราง ) 

 

ตารางที ่3 การแกป้ญัหาลกัษณะของทางลาดใหม้ปีระสทิธภิาพ 

 



บทท่ี 3 
การวิเคราะหเ์น้ือหาโครงการ 

ทีต่ัง้โครงการทีเ่กี่ยวขอ้งกบัผูใ้ชร้ถเขน็นัน้มเีกณฑใ์นการเลอืกทีแ่ตกต่างจากเกณฑข์อง
โครงการส าหรบับุคคลทัว่ไป และเมือ่ไดท้ีต่ ัง้ตอ้งการมาแลว้ การวเิคราะหท์ีต่ ัง้ในแงมุ่มต่างๆนัน้
กก็ าหนดโดยการค านึงถงึลกัษณะทางกายภาพและพฤตกิรรม เพื่อใหเ้กดิประโยชน์มากทีสุ่ดใน
การน าไปใชอ้อกแบบต่อไป 

 

3.1 เกณฑใ์นการเลือกโครงการ 

 3.1.1 ทีต่ัง้ควรเป็นจุดทีผู่ใ้ชร้ถเขน็สามารถเดนิทางไปไดอ้ยา่งสะดวก สามารถเขา้ถงึได้
ง่าย ไม่ซบัซ้อน โดยที่ตัง้โครงการอาจเป็นสถานที่ที่ผู้ใช้รถเขน็รูจ้กัเป็นอย่างดอียู่แล้ว 
เนื่องจากการเดินทางไปไหนมาไหนส าหรบัผู้ใช้รถเข็นนัน้ยากล าบากกว่าปกติ แต่
เปลีย่นลกัษณะการออกแบบ 

 3.1.2 เป็นจุดที่มกีารเชื่อมต่อกับกิจกรรมอื่นที่หลากหลายในระยะการเคลื่อนที่ด้วย
รถเขน็ได้ เพราะการต้องเปลี่ยนประเภทของพาหนะมกัท าได้ล าบากและอาจต้องการ 
การช่วยเหลอืจากผูอ้ื่น ยิง่มจี านวนผูใ้ชร้ถเขน็หลายๆคนดว้ยแลว้ยิง่เป็นการยาก ฉะนัน้
หากอยู่ในจุดที่เชื่อมต่อกบัสถานที่อื่น ที่หลากหลายและสามารถเคลื่อนที่ไปได้ด้วย
ตวัเองยอ่มท าใหเ้กดิความสะดวกแก่ผูใ้ชร้ถเขน็เอง 

 3.1.3 เป็นจุดที่สามารถเสรมิสร้างจติส านึกแก่สงัคม ตลอดจนให้ความรู้ความเข้าใจ 
เกี่ยวกบัผูท้ี่นัง่รถเขน็แก่บุคคลผู้เป็นปกตไิดอ้ย่างสะดวก ให้เหน็ถงึความส าคญัในการ
อยูร่ว่มกนัอยา่งเสมอภาคในฐานะทีเ่ป็นคนคนหนึ่งเหมอืนกนั เช่น 

 3.1.4 เป็นที่ขนาดใหญ่ และเป็นชุมชนแต่ไม่ใช้พื้นที่ในเมอืง เพราะพื้นที่ในเมอืงจะมี
ราคาทีด่นิสูง บวกกบัการออกแบบอาคารโดยใชท้างลาดเป็นทางสญัจรหลกั จะท าใหใ้ช้
พืน้ทีใ่นการออกแบบเยอะกว่าอาคารอื่นๆทัว่ไป 
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3.2 สรปุเกณฑก์ารเลือกโครงการ 

3.2.1  หา้งสรรพสนิคา้ ( Community mall ) 

3.2.2  อาคารพกัอาศยัรวม ( Apartment ) , ( Condominium ) 

 

3.3 การวิเคราะหโ์ครงการ 

3.3.1  หา้งสรรพสนิคา้ ( Community mall )  
จะเป็นอาคารที่มคีวามสูงหรอืจ านวนชัน้ที่ไม่สูงมาก คอืห้างสรรพสนิค้าขนากลาง ซึ่ง
หมายความว่าไม่มขีอ้บงัคบักฎกระทรวงควบคุมอาคารว่าต้องมลีฟิท์ และยงัเป็นศูนย์
รวมส าหรบัผูค้นในชุมชน จงึเหมาะกบัการเลอืกเพื่อน ามาเป็น การออกแบบโดยการใช้
ทางลาด เป็นส่วนส าคญัในการออกแบบ  
3.3.2  อาคารพกัอาศยัรวม ( Apartment ) , ( Condominium )  
เป็นอาคารทีต่อ้งการพืน้ทีข่ายเป็นยนูิตใหไ้ดม้ากทีสุ่ดเพื่อเป็นก าไรแก่เจา้ของโครงการ 
ถ้าใชท้างลาดเป็นส่วนส าคญัในการออกแบบ อาจไม่คุม้ค่า เนื่องจากทางลาด 1:12 ใช้
พืน้ทีใ่นการก่อสรา้งค่อนขา้งเยอะ และ อาคารพกัอาศยัรวม ( Apartment ) หรอื 
( Condominium ) เป็นอาคารขนาดใหญ่และมคีวามสงูของระดบัชัน้จงึท าใหม้เีรื่องของ
กฎกระทวงควบคุมอาคารเขา้มาเกยีวขอ้ง เช่น ข้อก าหนดให้มลีฟิท์ ในเมื่ออาคารมี
เทคโนโลยทีีช่่วยในการสญัจรแนวตัง้อย่างลฟิท ์จงึท าใหก้ารใชท้างลาดเป็นส่วนส าคญั
ในการออกแบบ ไมม่ปีระสทิธภิาพมากพอทีจ่ะใชใ้นการออกแบบ 
3.3.3  สรปุการเลือกโครงการ 
โครงการที่เลอืกในการออกแบบคือ ห้างสรรพสนิค้า ( Community mall ) เพราะว่า 
หา้งสรรพสนิคา้ สิง่ส าคญัคอืเรือ่งของการสญัจรภายในอาคาร จงึเหมาะกบัการใช ้
ทางลาดเป็นส่วนส าคญัในการออกแบบ 
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3.4 พื้นท่ีตัง้โครงการท่ีเลือกส าหรบัการออกแบบ 

3.4.1  ทีต่ัง้โครงการที่เลอืกคอื ถนนลาดปลาเค้า รามอนิทรา กม .2 เพราะเป็นชุมชนขนาด
ให ้สามารถเดนิทางเขา้เมอืงไดอ้ย่างสะดวก และยงัมอีาคารพกัอาศยัรวมเช่น Apartment , 
Condominium จ านวนมาก ประชากรที่พักอาศัยค่อนข้างเยอะ เหมาะกับการเป็นที่ตัง้
โครงการ 

รปูที ่53 The jas ramintra 

 

 

รปูที ่54 The jas ramintra 
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รปูที ่55 The jas ramintra 

 

 

รปูที ่56 The jas ramintra 
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รปูที ่57 ผงัเมอืง และต าแหน่งทีต่ ัง้โครงการ 

 
รปูที ่58 ผงัเมอืง และต าแหน่งทีต่ ัง้โครงการ 
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3.4.2  วิเคราะหโ์ครงการเดิม 

รปูที ่59 การเขา้ถงึและการสญัจรในโครงการ 

 
รปูที ่60 การวเิคราะหผ์งัโครงการเดมิ 
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พื้นท่ีท่ีเลือกอยู่บริเวณ อยู่ท่ีถนนลาดปลาเค้า รามอินทรา กม.2 

บริเวณรศัมี 5กิโลเมตร กย็งัเป็นชุมชนขนาดใหญ่ มีส่ิงอ านวยความสะดวกมากมาย เช่น 

- คอนโดมเินี่ยม 

- หมูบ่า้นจดัสรร 

- ชุมชนหมูบ่า้นทัว่ไป 

- รา้นอาหาร 

- สถานบนัเทงิ 

ท่ีจะเป็นประโยชน์อย่างมากแก่ผูพิ้การ หรือผูอ้ยู่อาศยัทัว่ไป 

- ทศิเหนือ คอนโดมเินี่ยมลุมพนิีคอนโดทาวน์ 

- ทศิใต ้ชุมชนผูอ้ยูอ่าศยัทัว่ไปขนาดใหญ่ 

- ทศิตะวนัตก ตดิกบัหมูบ่า้นจดัสรรบางกอกบลเูลอวารด์ 

- ทศิตะวนัออก ตดิกบัถนนหลกัของโครงการ กวา้ง 12 เมตร  

ฝ ัง่ตรงขา้มคอืตลาดเดนิเพลนิมารเ์กต็ 

ขนาดกว้าง x ยาว ของท่ีตัง้โครงการ (Site) 

- ทศิเหนือ 102 เมตร  

- ทศิใต ้122 เมตร 

- ทศิตะวนัออก 197 เมตร 

- ทศิตะวนัตก 116 เมตร 

ท่ีตัง้โครงการมีพื้นท่ีทัง้หมด 19,936 ตารางเมตร  

หรือประมาณ 12.46 ไร่ 

ข้อดี :  ถนน 6 เลนความกว้างฝ ัง่ละ 12 เมตร สะดวกต่อการเดนิทาง ไม่เป็นการตดัขาดกบั
บุคคลทัว่ไป เป็นชุมชนขนาดใหญ่  

ข้อด้อย : แมจ้ะอยู่ในย่านธุรกจิที่หลากหลาย แต่พื้นที่ดงักล่าว ก็ยงัไม่สามารถเชื่อมต่อกนัได้
อย่างเหมาะสม ยงัมขีอ้จ ากดัอย่างมากส าหรบัผู้ใชร้ถเขน็จะมาใชพ้ื้นทีน่ี้ได้ และยงัไม่มี
รถโดยสารสารธารณะ 



บทท่ี 4 
การสรปุผลและบทสรปุของโครงการ 

 
4.1  การศึกษาโปรแกรมก่อนออกแบบ  

ซ่ึงโครงการเดิมคือ (The Jas community mall) และการออกแบบครัง้คือการใช้โครงการ
เดิมคือ “ Community mall ” แต่เป็นการออกแบบอาคารใหม่ทัง้หมดเพ่ือให้เหมาะกบั

การใช้งานส าหรบัผูพิ้การ 

โครงการ The Jas community mall เป็นโครงการเก่าในรปูแบบ Community mall ทัว่ไปไม่มสีิง่
อ านวยความสะดวกแก่ผูพ้กิารทีม่าใชง้าน  

4.2  ส่ิงท่ีน าจากโครงการเก่ามาใช่ในการออกแบบอาคารใหม่คือ 
4.2.1  ระบบการสญัจร ส าหรบัยานพาหนะภายในโครงการ 
4.2.2  ระบบส่วนพื้นที่จอดรถภายในโครงการ ( สามารถจอดได้ทัง้ด้านหน้าทางเข้า
โครงการ และ ชัน้ใตถุ้นของอาคาร ) 
4.2.3  การถมดนิภายในโครงการเพื่อยกระดบัพืน้ของอาคาร ให้ภายใต้อาคารเกดิเป็น
พืน้ทีข่ ึน้มา ใชส้ าหรบัเป็นส่วนจอดรถ และหอ้งงานระบบ 
4.2.4  ต าแหน่งโซนทีต่ ัง้ของฟงักช์ัน่  
4.2.5  ระบบทาง Service สนิคา้เขา้สู่อาคารรา้นคา้ต่างๆ 

4.2.6  จดุรบัส่งผูค้นของยานพาหนะ 

4.3  ส่ิงท่ีท าการออกแบบขึ้นมาใหม่ 

4.3.1  ระบบทางสญัจรภายในอาคาร (โดยการใช้ทางลาดเป็นทางสญัจรหลกัทัง้หมด 
และมชีานพกัทุกๆ 6 เมตรท าหน้าทีเ่ป็นตวักระจายเขา้สู่ฟงัก์ชัน่ หรอืแต่ละรา้นคา้) 
4.3.2  รปูทรงของตวัอาคาร (เกดิขึน้ตามขนาดของฟงัก์ชัน่) 
 

สรปุ…….  จากทีก่ล่าวมาขา้งต้นจงึเสนอท าโครงการเชงิ ศกึษา เรื่องการท า Community mall 
ทีม่อีงคป์ระกอบของทางลาดเป็นส่วนส าคญัส่วนหลกัในการออกแบบ และยงัท าใหโ้ครงการใหม่
ที่ออกแบบได้พื้นที่ขายมากขึ้น และทุกบุคคลก็สามารถสัญจรภายในอาคารได้อย่างมี
ประสทิธภิาพโดยไมต่อ้งใชเ้ทคโนโยยอีย่างลฟิทเ์พื่อการสญัจรในแนวตัง้ 
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4.4  สรปุท่ีว่างเพ่ือการใช้สอยของโครงการ 

องคป์ระกอบของโครงการ 

ทีจ่อดรถ ทัว่ไป 374 คนั / ส าหรบัผูพ้กิาร 25 คนั                                                

รวมทัง้หมด                                                   7,400                 ตารางเมตร 

ส่วนหอ้งระบบอาคาร                                       1,500                  ตารางเมตร 

 

ส่วนพืน้ทีข่าย 

ซุปเปอรม์ารเ์กต็ ( Max valu )                            1,111                  ตารางเมตร 

ศูนยอ์าหาร                                                   1,111                  ตารางเมตร 

 

ส่วนบรกิาร                                               

ส่วนบรกิาร 1 / 12 หอ้ง                                    3,312                  ตารางเมตร 

ส่วนรา้นอาหาร / 18 หอ้ง                                  3,006                  ตารางเมตร 

ส่วนรา้นคา้ทัว่ไป / 59 หอ้ง                              15,238                  ตารางเมตร 

 

สรปุ…………   ทีต่ัง้โครงการมพีืน้ทีท่ ัง้หมด 19,936 ตารางเมตร หรอืประมาณ ( 12.46 ไร ่) 

พืน้ทีใ่ชส้อยภายในอาคาร 32,678 ตารางเมตร 
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4.5  ผลการออกแบบ (Design Drawing) 
 

รปูที ่61 Process (แนวคดิและขัน้ตอนในการออกแบบ) 
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รปูที ่62 Function diagram 

 
 
 

รปูที ่63 Site plan (การเขา้ถงึโครงการ) 
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รปูที ่64 แปลนชัน้ 1 
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รปูที ่65 แปลนชัน้ 2 
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รปูที ่66 แปลนชัน้ 3 
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รปูที ่67 แปลนหลงัคา 

 



60 
 

รปูที ่68 แปลนชัน้จอดรถใตถุ้น 
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รปูที ่69 รปูดา้น A,B 
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รปูที ่70 รปูดา้น C,D 
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 รปูที ่71 รปูตดั A-A , B-B 
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PERSPECTIVE  

แสดงมมุมองดา้นหน้าของโครงการ 

รปูที ่72 Perspective 1 

 

 

แสดงมมุมองทางเดนิในอาคาร 

รปูที ่73 Perspective 2 
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แสดงมมุมองจากในอาคารสู่ลานกจิกรรมตรงกลาง 

รปูที ่74 Perspective 3 
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MODEL 

 

รปูที ่75 Model 1 

 

 

รปูที ่76 Model 2 
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โมเดลจ าลองทีเ่กดิขึน้จรงิ มาตราส่วน 1:100 

รปูที ่77 Real Model 1 
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โมเดลจ าลองทีเ่กดิขึน้จรงิ มาตราส่วน 1:100 

รปูที ่78 Real Model 2 
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โมเดลจ าลองทีเ่กดิขึน้จรงิ มาตราส่วน 1:100 

รปูที ่79 Real Model 3 
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โมเดลจ าลองทีเ่กดิขึน้จรงิ มาตราส่วน 1:100 

รปูที ่80 Real Model 4 
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โมเดลจ าลองทีเ่กดิขึน้จรงิ มาตราส่วน 1:50 

รปูที ่81 Detail Model 1 
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โมเดลจ าลองทีเ่กดิขึน้จรงิ มาตราส่วน 1:50 

รปูที ่82 Detail Model 2 
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