
ผู้เชี่ยวชาญเกษตรอัจฉริยะด้วยระบบหุ่นยนต์และการ
ควบคุมอัตโนมัติ
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สมารท์ฟารม์ คืออะไร?

• การบริหารจัดการกระบวนการเพาะปลูกด้วยเทคโนโลยีสมัยใหม่ 

o ระบบวิเคราะห์ข้อมูล ระบบแสดงผลข้อมูลการเจริญเติบโตและ
การประเมินผลผลิตล่วงหน้า ระบบแจ้งเตือน ระบบสื่อสารข้อมูล และอื่นๆ

• น าเทคโนโลยีตรวจรู้สภาพแวดล้อม ส าหรับพื้นท่ีการเพาะปลูก

o การได้มาซึ่งข้อมูล เช่น อุณหภูมิ ความช้ืน ปริมาณแสงแดด คุณภาพน้ า เป็นต้น

• น าเทคโนโลยีสมองกลคอมพิวเตอร์ ส าหรับระบบควบคุมอัตโนมัติ

o ก าหนดเงื่อนไขการท างาน การควบคุมอุปกรณ์ เช่น มอเตอร์ปั้มน้ า มอเตอร์พัดลม เป็นต้น
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สมาร์ทฟาร์ม ส าคัญอย่างไร?
• การบริหารการจัดการน้ า ให้เกิดประโยชน์สูงสุด

• การควบคุมระบบจ่ายแร่ธาตุและสารอาหารตรงจุด ตามช่วงระยะเวลาการ
เจริญเติบโต

• ติดตามข้อมูล ในช่วงกระบวนการเจริญเติบโตของผลผลิต  

• สามารถตรวจสอบข้อมูลสภาพแวดล้อม ณ จุดพื้นที่การเพาะปลูก เช่น ความชื้น
ดิน คุณภาพน้ า ทิศทางลม ความเร็วลม อุณหภูมิและความชื้นในอากาศ

• แสดงข้อมูลสถานะของฟาร์ม และการแจ้งเตือน ผ่านเครือข่ายอินเตอร์เน็ต
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ประโยชน์ของระบบสมาร์ทฟาร์ม?

• ช่วยเหลือการท างานของเกษตรกร

• ลดการใช้แรงงานคน ทดแทนด้วยเครื่องจักรกลอัตโนมัติ  

• บริหารการจัดการระบบน้ าและสารอาหาร ได้เหมาะสมกับพืช 

• สามารถตรวจสอบ ติดตามผลการเจริญเติบโต และการประเมินผลผลิตล่วงหน้า

• เพิ่มคุณภาพกระบวนการ และผลผลิต
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องค์ประกอบพื้นฐาน
•  ระบบการตรวจรู้ด้วยอุปกรณ์เซนเซอร์ (Sensing Technologies)

•  ระบบควบคุมด้วยสมองกลฝั่งตัวและการสื่อสารเครอืข่าย 
 (Control & Embedded System and Network Communication)

•  ระบบวิเคราะห์และประมวลผลฐานข้อมูล
 (Database, Analysis & Processing)

• ระบบประมาณการณแ์ละประเมินผล (Estimation and Evaluation) 

• ระบบป้องกันและแจ้งเตือน (Protection and Notification)
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ประเภทของการควบคุม

❑Manual Control (การท างาน/สั่งการ/บังคับด้วยมือ) 

❑ เปิด-ปิด บังคับด้วยมือ

➢Automatic Control (ติดสินใจ/ท างานด้วยสมองกล)

➢ ระบบควบคุมแบบกึ่งอัตโนมัติ 

➢ ระบบควบคุมแบบอัตโนมัติ
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องค์ประกอบพื้นฐานระบบควบคุม
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(เซนเซอรต์รวจวดั)
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ระบบหุ่นยนต์และการควบคุมอัตโนมัติ ส าหรับภาคการเกษตร

ข้อดีข้อเด่น

✓ การจัดการน้ าและแร่ธาตุสารอาหารตรงจุด

✓ ลดการใช้แรงงาน

✓ ตอบสนองการท างาน 24 ชั่วโมง

✓ ท างานตรงตามเวลาทีก่ าหนด

✓ สามารถตรวจสอบสภาพแวดล้อมการเพาะปลูก 

✓ แจ้งเตือนปัญหาที่เกิดขึ้น ผ่านระบบ Online

✓ การคาดการณ์ผลผลติ
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ข้อด้อย

o ใช้งบลงทุนสงู 

o การเสื่อมสภาพของอุปกรณ ์อายุการใช้งาน

o ต้องการพลังงานไฟฟา้อย่างต่อเนื่อง

o จ ากัดบริเวณพื้นที่ใช้งาน
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